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Napedy liniowe

Sitowniki miniaturowe

igtowe, jednostronnego dziatania
Seria CJ1

® zwarta konstrukcja
® tatwy montaz
® do zastosowan wymagajgcych niewielkiej sity

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm)] Skok [mm] Gwint ttoczyska Sita sprezyny [N] Przytacze (@) [mm]
CJ1B2-5SU4 5
2.5 - 0.64
CJ1B2-10SU4 10
CJ1B4-55U4 5
25x4
CJ1B4-10SU4 10
4 M2 x 0.4 1.47
CJ1B4-15S5U4 15
CJ1B4-20SU4 20

Sitowniki miniaturowe

jednostronnego dziatania
Seria CJP

® sitowniki miniaturowe, dostepne srednice od 4 mm

® zwarta konstrukcja, korpus w formie walca z gwintem na catej dtugosci
® montaz tablicowy

® montaz w gniezdzie dostgpny na zyczenie

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint ttoczyska Sita sprezyny [N] Przytacze (@) [mm]
CJPB4-5 5
CJPB4-10 4 10 M2 1 M3
CJPB4-15 15
CJPB6-5H6 5
CJPB6-10H6 6 10 M3 1.42
CJPB6-15H6 15
CJPB10-5H6 5
CJPB10-10H6 10 10 M4 2.25 6 (zewnetrzna)
CJPB10-15H6 15
CJPB15-5H6 5
CJPB15-10H6 15 10 M5 4.41
CJPB15-15H6 15
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Sitowniki miniaturowe

Seria CJP2

Napedy liniowe

dwustronnego dziatania

® sitowniki miniaturowe, dostgpne Srednice od 4 mm
® wbudowane poliuretanowe pierécienie amortyzujgce
® montaz czujnika potozenia w korpusie

Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska
CDJP2B4-5D 5
CDJP2B4-10D 4 10 M2
CDJP2B4-15D 15
CDJP2B6-5D 5
CDJP2B6-10D 10
CDJP2B6-15D 0 15 Me
CDJP2B6-20D 20 Me
CDJP2B10-5D 5
CDJP2B10-10D 10 =
CDJP2B10-15D 10 15 M4 §
CDJP2B10-20D 20
CDJP2B10-30D 30 3
CDJP2B16-5D 5
CDJP2B16-10D 10
CDJP2B16-15D 16 15 M5 M5
CDJP2B16-20D 20
CDJP2B16-30D 30
Wyposazenie
@ ttoka 6 10 16
Koncowka widetkowa pojedyncza [-PO0OGA [-PO10A |-PO16A
Mocowanie widetkowe Y-POOGA Y-PO10A Y-PO16A
Kotnierz CP-FO0BA CP-FO10A CP-FO16A
tapa CP-LO0BA CP-LO10A CP-LO16A
Zestaw naprawczy CJP2B6D-PS CJP2B10D-PS CJP2B16D-PS

Czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m

Czujnik ze ztagczem M8 i kablem 0,5 m

Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC




Napedy liniowe

Sitowniki miniaturowe

do bezposredniego montazu
Seria CUJ

® zdecydowanie mniejsze wymiary gabarytowe w poréwnaniu z serig CU
® dtugos¢ catkowita mniejsza 0 64%

® masa mniejsza 0 70%

® hezdotykowe czujniki potozenia tloka mozliwe juz od skoku 4 mm

Sitowniki jednostronnego dziatania

® fatwa obstuga dzieki demontowalnej pokrywie przedniej

Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint tloczyska
CUJB4-*S 4 4,6 -
CDUJB6-*S

6 4,6,8 M2.5 x 0.45
CUJB6-*S
CDUJB8-*S 5
CUJB8-*S
4,6,8,10
CDUJB10-*S M3
10 M3
CUJB10-*S
CDUJB12-*S 10
CUJB12-*S
CDUJB16-*S M4
16 5,10
CUJB16-*S
CDUJB20-*S M5
20 M5
CUJB20-*S
Sitowniki dwustronnego dziatania

Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska
CUJB4-*D 4 4,6,8,10 -
CDUJB6-*D

6 4,6,8,10, 15 M2.5 x 0.45
CUJB6-*D
CDUJB8-*D 5
CUJB8-*D
4,6,8,10, 15, 20
CDUJB10-*D M3
10 M3
CUJB10-*D
CDUJB12-*D 10
CUJB12-*D
5,10, 15, 20, 25, 30
CDUJB16-*D 16 M4
CUJB16-*D
CDUJB20-*D M5
20 5..50 M5
CUJB20-*D
* Skok
Wyposazenie

Czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m

Czuijnik ze ztlagczem M8 i kablem 0,5 m

Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-F8BL D-F8BSAPC

Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-F8PL D-F8PSAPC
Zestaw naprawczy

@ toka 4 6 8 10 16 20
dwustronnego dziatania CUJB4-PS | CUJBB-PS | CUJBB-PS | CUJB10-PS | CUJB16-PS | CUJB20-PS
Sitownik jednostronnego dziafania | CUJB4-S-PS | CUJB6-S-PS | CUJB8-S-PS | CUJB10-S-PS | CUJB16-S-PS | CUJB20-S-PS
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Napedy liniowe

Sitowniki dwuttokowe

Seria CXS

® sitownik z prowadnicami w korpusie 0 matej powierzchni przekroju

® duza trwatos¢ dzigki roztozeniu obcigzenia na dwa ttoczyska/ttoki

® Utozyskowanie prowadnic $lizgowe lub kulkowe

® moZzliwy jest bezposredni montaz sitownika na bocznych Sciankach korpusu lub
na ptycie czotowej

® dwa warianty umieszczenia przytaczy pneumatycznych

® czujniki potozenia montowane w korpusie

® wbudowane elastyczne amortyzatory jako standard

® nastawa skoku wycofania ttokéw w zakresie 5 mm

Sitowniki z prowadnicami slizgowymi

Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Regulacja skoku [mm]
CXSM6-* 6 10, 20, 30, 40, 50
CXSM10-* 10 10~75
M5
CXSM15-* 15
0..-5
CXSM20-* 20
10 ~ 100
CXSM25-* 25
Rc1/8
CXSM32-* 32
% >
Skok 2
©L
2
Sitowniki z prowadnicami kulkowymi
Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Regulacja skoku [mm] 3
CXSL6-* 6 10, 20, 30, 40, 50
CXSL10-* 10 10...75
M5
CXSL15-* 15
0..-5
CXSL20-* 20
10...100
CXSL25-* 25
Rc1/8
CXSL32-* 32
* Skok
Wyposazenie
@ tloka 6 10 15 20 25 32

Zestaw naprawczy | CXSMB-PS | CXSM10APS | CXSM15APS | CXSM20APS | CXSM25APS | CXSM32APS

Standardowe czujniki potozenia ttoka z kablem 3 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-Z73L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-Y59BL
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-Y7PL
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Sitowniki dwuttokowe

Seria CXSJ

Sitowniki z prowadnicami slizgowymi

Napedy liniowe

® sifownik dwuttokowy z prowadnicg do aplikacji typu ,podnie$ i potdz*
® dokfadno$¢ katowa prowadzenia + 0,1°

® zakres regulacji skoku: 0 ~ 5 mm

® montaz czujnikdow potozenia mozliwy z 3 stron

® mozliwy montaz symetryczny

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy
CXSJM6-* 6 10, 20, 30, 40, 50 M3
CXSJM10-* 10 10, 20, 30, 40, 50, 75
CXSJM15-* 15

M5
CXSJM20-* 20
10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
CXSJM25-* 25
CXSJM32-* 32 Rc1/8
* Skok
Sitowniki z prowadnicami kulkowymi

Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy
CXSJL6-* 6 10, 20, 30, 40, 50 M3
CXSJL10-* 10 10, 20, 30, 40, 50, 75
CXSJL15-* 15

M5
CXSJL20-* 20
10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

CXSJL25-* 25

CXSJL32-* 32 Rc1/8
* Skok
Zestawy naprawcze

@ tloka 6 10 20 25 32
Zestaw naprawczy do CXSJM* CXSIM6-PS CXSIM10-PS CXSM20-PS CXSM25-PS CXSM32-PS
Zestaw naprawczy do CXSJL* CXSJL6-PS CXSJL10-PS CXSL20APS CXSL25APS CXSL32APS

Czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m

Czujnik ze zlgczem M8 i kablem 0,5 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
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Napedy liniowe

Sitowniki znormalizowane

Sitowniki kompaktowe zgodne z ISO 21287
Seria C55

® wymiary sitownika odpowiadajg I1ISO 21287
® mozliwos¢ montazu czujnikow potozenia tloka na 4 scianach korpusu sitownika
® standardowe wymiary rozstawienia otworéw montazowych

Sitowniki z magnesem, z gwintem wewnetrznym w ttoczysku

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy  Gwint ttoczyska
CD55B20-* 20
M5 M6 x 1

CD55B25-* 25
CD55B32-* 32

5~150 M8
CD55B40-* 40
CD55B50-* 50

G1/8 M10x 1.5 =

CD55B63-* 63 oy
CD55B80-* 80 2

10~125 M12 x1.75
CD55B100-* 100 3

* Skok

Sitowniki z magnesem, z gwintem zewnetrznym na ttoczysku

Symbol zamdéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy ~ Gwint ttoczyska
CD55B20-*M 20
M5 M8
CD55B25-*M 25
CD55B32-*M 32
5~ 150 M10x 1.25
CD55B40-*M 40
CD55B50-*M 50
G1/8 M12 x 1.25
CD55B63-*M 63
CD55B80-*M 80
10~125 M16x 1.5
CD55B100-*M 100
* Skok
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Napedy liniowe

Wyposazenie
@ tloka Nr 20 25 32 40 50 63 80 100
tapa (1 szt.) 1| Cb55-L020 | C55-L025 C55-1.032 C55-L040 C55-L050 C55-L.063 C55-1L.080 C55-L.100
Ucho podwojne standardowe 2 - - D5032(F) D5040(F) D5050(F) D5063(F) D5080(F) D5100(F)
Ucho 3 | C55-C020 | C55-C025 | C55-C032 | C55-C040 | C55-C050 | C55-C063 | C55-C080 | C55-C100
Ucho podwajne do przegubu kulowego 4 - - DE5032(F) DES040(F) DE5050(F) DE5063(F) DE5080(F) DE5100(F)
Ucho z fozyskiem wahliwym 5 - - CR5032(F) | CR5040(F) | CR5050(F) | CR5063(F) | CR5080(F) | CR5100(F)
Kotnierz 6 | C55-F020 | Cb55-F025 C55-F032 C55-F040 C55-F050 C55-F063 C55-F080 C55-F100
Wspornik wahliwy 7 - E5032(F) E5040(F) E5050(F) E5063(F) E5080(F) E5100(F)
Wspornik skosny z tozyskiem wahliwym 8 - ES5032 ES5040 ES5050 ES5063 ES5080 ES5100
Koncoéwka prosta wahliwa* 9 KJ8D KJ8D KJ10D KJ10D KJ12D KJ12D KJ16D KJ16D
Koncowka widetkowa* 10| GKM8-16 GKM8-16 | GKM10-20 | GKM10-20 | GKM12-24 | GKM12-24 | GKM16-32 | GKM16-32
Element kompensacyjny * 11 | JA20-8-125 | JA20-8-125 | JA30-10-125 | JA30-10-125 | JA40-12-125 | JA40-12-125 | JA50-16-150 | JAS0-16-150
Element kompensacyjny ** 12 | JB25-6-100 | JB25-6-100 | JB40-8-125 | JB40-8-125 | JB63-10-150 | JB63-10-150 | JA40-12-175 | JA40-12-175
Zestaw naprawczy CQ2B20-PS | CQ2B25-PS | CQ2B32-PS | CQ2B40-PS | CQ2B50-PS | CQ2B63-PS | CQ2B80-PS | CQ2B100-PS

* Tylko dla sitownikéw z gwintem zewnetrznym na tfoczysku
**Tylko dla sitownikéw z gwintem wewnetrznym na tfoczysku

Czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m

Czujnik ze ztaczem M8 i kablem 0,5 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
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Napedy liniowe

Sitowniki cylindryczne standardowe

dwustronnego dziatania

Seria C75/C76

® max skok 1000 mm

krarncowych

Sitowniki dwustronnego dziafania, z magnesem i amortyzacja elastyczna

® sifowniki cylindryczne z okrggtymi pokrywami

® clastyczne pierécienie amortyzujgce lub nastawna amortyzacja pneumatyczna w potozeniach

® potgczenie toka z ttoczyskiem przez zawalcowanie umoZzliwia duze obcigzenia dynamiczne
® dwa warianty mocowania czujnikbw potozenia ttoka - tasmg montazowa lub na szynie

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska Symbol
CD75E32-*-** 10 ~ 300
32 G1/8 M10x 1.5
CD75E32-*-**-X2018 400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000 E:'
CD75E40-*-** 10 ~ 300
40 G1/4 M12 x 1.75
CD75E40-*-**-X2018 400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000

* Skok
** A...montaz czujnikdw na szynie, B...montaz czujnikow tasma

Sitowniki dwustronnego dziafania z nastawng amortyzacjg pneumatyczng, z magnesem

(O Napedy

Symbol zamdéwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy ~ Gwint tloczyska Symbol
CD76E32-*C-** 10 ~ 300
32 G1/8 M10x 1.5
CD76E32-*C-**-X2018 400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000 E:
CD76E40-*C-** 10 ~ 300
40 G1/4 M12x1.75
CD76E40-*C-**-X2018 400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000

* Skok
** A...montaz czujnikdbw na szynie, B...montaz czujnikow tasma

Sitowniki dwustronnego dziafania z ttoczyskiem zabezpieczonym przed obrotem, z magnesem

Symbol zamdwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy ~ Gwint ttoczyska Symbol
CD75KE32-*-** 10 ~ 300
32 M10x 1.5
CD75KE40-*-** 10 ~ 300
40 M12x1.75
CD75KE40-*-**-X2018 400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000

* Skok
** A...montaz czujnikdbw na szynie, B...montaz czujnikow tasma

Adapter do montazu czujnika uniwersalnego tasma lub na szynie

BJ3-1
BQ2-012

Element adaptacyjny do montazu taSma

Element adaptacyjny do montazu na szynie

Czujniki potozenia ttoka do montazu tasma lub na szynie

Czujnik z kablem 3 m

Czujnik ze zlaczem M8 i kablem 0,5 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC




Napedy liniowe

Standardowe czujniki potozenia ttoka do montazu tadma z kablem 3 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-C73L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-H7BL
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-H7A2L

Standardowe czujniki potozenia ttoka do montazu na szynie z kablem 3 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A73L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-J79L
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-F7PL

Wyposazenie

@ tloka Nr 32 40
Wspornik wahliwy do C75, amortyzacja elastyczna 1A|  C75C32 C75C40
Wspornik wahliwy do C76, amortyzacja elastyczna 1B| C76C32 C76C40
tapa (1 szt.) 2 | C75F32A CT75F40A
tapa (2 szt.) 3| C75F32B C75F40B
Czopy zawieszenia wahliwgo do C75, amortyzacja elastyczna | 4A | C75T32 C75T40
Czopy zawieszenia wahliwgo do C76, amortyzacja elastyczna | 4B |  C76T32 C76T40
Tasmy do montazu czujnika potozenia tfoka 5 BM2-032 BM2-040
Koncéwka prosta wahliwa 6 KJ10DA KJ12DA
Koncéwka widetkowa 7 | GKM10-20A | GKM12-24A
Element kompensacyjny 8 | JC25-10-150 | JC40-12-175
Zestaw naprawczy do C75* C75-32PS C75-40PS
Zestaw naprawczy do C75K* C75K-32PS | C75K-40PS
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Sitowniki znormalizowane

zgodne z ISO 6432 i CETOP RP52P

Seria C85

Napedy liniowe

Sitowniki dwustronnego dziafania, z magnesem i amortyzacjg elastyczna

® sifownik produkowany w wielu wykonaniach, zgodny z normami ISO 6432 i CETOP RP52P

® max. skok: @ 8 ~ 16: 400 mm; @ 20, 25: 1000 mm

® nastawna amortyzacja pneumatyczna w potozeniach krancowych, dostepna juz od Srednicy
ttoka 10 mm

® dwa warianty mocowania czujnikdw pofozenia tloka - tadma montazowa lub na szynie

® standardowe uszczelnienie o specjalnej konstrukcji umozliwia prace bez koniecznosci
smarowania powietrza mgta olejowa

® dostepny rowniez z dwustronnym ttoczyskiem

GO Napedy

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy ~ Gwint tloczyska Symbol
CD85N8-*-** g 10, 25, 40, 50, 80, 100
CD85N8-*-**-X2018 200 Wa
CD85N10-*-** 0 10, 25, 40, 50, 80, 100
CD85N10-*-**-X2018 200, 300, 400 Vs
CD85N12-*-** 10 10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200
CD85N12-*-**-X2018 300, 400 V6 1 E:
X
CD85N16-*-** " 10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200
CD85N16-*-**-X2018 300, 400
CD85N20-*-** 10 ~ 300
20 M8
CD85N20-*-**-X2018 400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000 a1/
CD85N25-*-** 10 ~ 300
25 M10x 1.25
CD85N25-*-**-X2018 400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000

* Skok

** A...montaz czujnikdw na szynie, B...montaz czujnikow tasma

Sitowniki dwustronnego dziafania z nastawng amortyzacja pneumatyczng, z magnesem

Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy ~ Gwint ttoczyska Symbol
CD85N10-*C-** 10 10, 25, 40, 50, 80, 100 "
CD85N10-*C-**-X2018 200, 300, 400
CD85N12-*C-** 10 10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200 M5
CD85N12-*C-**-X2018 300, 400 MG X 1

X

CD85N16-*C-** 16 10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200 B
CD85N16-*C-**-X2018 300, 400
CD85N20-*C-** 10 ~ 300

20 M8
CD85N20-*C-**-X2018 400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000 a1/
CD85N25-*C-** 10 ~ 300

25 M10x 1.25

CD85N25-*C-**-X2018

400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000

* Skok

** A...montaz czujnikdbw na szynie, B...montaz czujnikow tasma

Sitowniki dwustronnego dziatania z ttoczyskiem zabezpieczonym przed obrotem, z magnesem

Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy  Gwint ttoczyska Symbol
CD85KN20-*-** 10 ~ 300
20 M8
CD85KN20-*-**-X2018 400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000 G/ E:
CD85KN25-*-** 10 ~ 300
25 M10x1.25

CD85KN25-*-**-X2018

400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000

* Skok

** A...montaz czujnikdw na szynie, B...montaz czujnikow tasma



Napedy liniowe

Czujniki potozenia ttoka do montazu tasma lub na szynie

Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze ztaczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu* D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu™ D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
* Nie moga by¢ montowane na CD85 @8, 10i 12
** Nie moga by¢ montowane na szynie na CD85 @20, 25
Standardowe czujniki potozenia ttoka do montazu tasma z kablem 3 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-C73L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-H7BL
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu | D-H7A2L
Standardowe czujniki potozenia ttoka do montazu na szynie z kablem 3 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A73L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-J79L
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu | D-F7PL
Adapter do montazu czujnika uniwersalnego tasma lub na szynie
Element adaptacyjny do montazu tasma BJ3-1
Element adaptacyjny do montazu na szynie | BQ2-012
Wyposazenie
@ tloka Nr 8 10 12 16 20 25
Jarzmo wahliwe 1] C85T10 C85T10 C85T16 C85T16 C85T25 C85T25
Wspornik zawieszenia wahliwego™ 2 | (C85C10 C85C10 C85C16 C85C16 C85C25 C85C25
tapa (1 szt.) 3| C85L10A | C85L10A | C85L16A | C85L16A | CB85L25A C85L25A
tapy (2 szt.) + nakretka (1 szt.) 4| C85L10B | C85L10B | C85L16B | C85L16B | C85L25B 851258
Kotnierz 5| C85F10 C85F10 C85F16 C85F16 C85F25 C85F25
Tasmy do montazu czujnika potozenia tioka | 6 | BJ2-008 BJ2-010 BJ2-012 BJ2-016 BM2-020 BM2-025
Koncdéwka prosta wahliwa 7 KJ4D KJ4D KJeD KJeD KJgD KJ10D
Koncowka widetkowa 8 | GKM4-8 GKM4-8 | GKMB-12 | GKM6-12 | GKM8-16 | GKM10-20
Koncéwka kompensacyjna 9 | JA10-4-070 | JA10-4-070 | JA15-6-100 | JA15-6-100 | JA20-8-125 | JA3O-10-125
Zestaw naprawczy do C85* - - (C85-20PS | (C85-25PS
Zestaw naprawczy do C85K* - - C85K-20PS | C85K-25PS
** zawiera bolec i pierscienie mocujgce
@
<GH A d




Napedy liniowe

Sitowniki znormalizowane

Seria C96

® fatwa nastawa ttumienia na koricu skoku

uderzen
® dostepnych jest wiele wykonan specjalnych

Sitowniki standardowe, dwustronnego dziatania z magnesem, amortyzacja nastawna i elastyczna

Symbol zaméwieniowy @ toka [mm]  Skok [mm]  Gwint przylgczy ~ Gwint toczyska  Srednica tloczyska [mm]

zgodne z ISO/VDMA

® sifowniki znormalizowane zgodne z ISO 15552 i VDMA 24562
® montaz czujnikdw potozenia ttoka w uchwytach na $ciggach

® kombinacja amortyzacji elastycznej i nastawnej pneumatycznej w potozeniach
krancowych (oprocz @ 125 mm) - skrocenie czasu amortyzacji i obnizenie hatasu

Zakres predkosci ttoka [mm/s]

C96SDB32-*C 32 25 ~ 1000 G1/8 M10x 1.25 12
C96SDB40-*C 40 a1/ M12 x 1.25 16
C96SDB50-*C 50

M16x 1.5 20 50 ... 1000
C96SDB63-*C 63 25 ~ 1900

G3/8

C96SDB80-*C 80

M20 x 1.5 25
C96SDB100-*C 100 a1
C96SDB125-* 125 50 ~ 2000 M27 x 2 32 50 ... 700
* Skok

Sitowniki z zawieszeniem wahliwym w $rodku, dwustronnego dziatania z magnesem, amortyzacja nastawna i elastyczna

Symbol zamoéwieniowy @ toka[mm]  Skok [mm] ~ Gwint przylaczy ~ Gwint toczyska Srednica tloczyska [mm]

GO Napedy

Zakres predkosci ttoka [mm/s]

C96SDT32-*C 32 25 ~ 1000 G1/8 M10x 1.25 12
C96SDT40-*C 40 a1/ M12 x1.25 16
C96SDT50-*C 50

M16x 1.5 20 50 ... 1000
C96SDT63-*C 63 25 ~ 1900

G3/8

C96SDT80-*C 80

M20 x 1.5 25
C96SDT100-*C 100 s
C96SDT125-* 125 25 ~ 2000 M27 x 2 32 50 ... 700
* Skok

Sitownik z obustronnym ttoczyskiem, podwdjnego dziatania, z amortyzacjg pneumatyczng i elastyczng
Symbol zaméwieniowy @ tioka [mm] Skok [mm]  Gwint przylaczy  Gwint toczyska  Srednica tloczyska [mm]

Zakres predkosci ttoka [mm/s]

C96SDB32-*CW 32 G1/8 M10x 1.25 12
C96SDB40-*CW 40 G1/ M12 x1.25 16
C96SDB50-*CW 50

M16x 1.5 20 50 ... 1000
C96SDB63-*CW 63 25 ~ 1000

G3/8

C96SDB80-*CW 80

M20 x 1.5 25
C96SDB100-*CW 100 s
C96SDB125-*W 125 M27 x 2 32 50 ... 700
* Skok

Sitowniki dwustronnego dziafania z magnesem, ttoczyskiem zabezpieczonym przed obrotem i nastawng amortyzacja

Symbol zamoéwieniowy @ tioka [mm]  Skok [mm] Gwint przylaczy  Gwint toczyska  Srednica tioczyska [mm]  Zakres predkosci tloka [mm/s]
C96KDB32-*C 32 G1/8 M10x 1.25 12
C96KDB40-*C 40 a1 M12 x 1.25 16
C96KDB50-*C 50
25 ~ 500 M16x 1.5 20 50 ... 1000
C96KDB63-*C 63
G3/8
C96KDB80-*C 80 25
M20 x 1.5
C96KDB100-*C 100 G1/2 30
* Skok



Czujniki potozenia ttoka

Napedy liniowe

Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze zlgczem M8 i kablem 0,5 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC

Adaptery montazowe do czujnikdw potozenia ttoka
@ tloka 32 40 50 63 80 100 125
Adapter montazowy | BMB5-032 | BMB5-032 | BA7-040 | BA7-040 | BA7-063 | BA7-063 | BA7-080

Wyposazenie
@ tloka Nr 32 40 50 63 80 100 125
tapa mocujaca (2 szt.) 1 5032 L5040 L5050 L5063 L5080 L5100 L5125
Ucho podwajne standardowe 2 | D5032(F) D5040(F) D5050(F) D5063(F) D5080(F) D5100(F) D5125
Ucho 3| Cb5032(F) C5040(F) C5050(F) C5063(F) C5080(F) C5100(F) C5125
Ucho podwajne do przegubu kulowego 4 | DE5032(F) DE5040(F) DE5050(F) DES063(F) DES5080(F) DE5100(F) DE5125(F)
Ucho z fozyskiem wahliwym 5 | CR5032(F) | CR5040(F) | CR5050(F) | CR5063(F) CR5080(F) CR5100(F) CS5125
Kotnierz 6 F5032 F5040 F5050 F5063 F5080 F5100 F5125
Wspornik wahliwy 7 E5032(F) E5040(F) E5050(F) E5063(F) E5080(F) E5100(F) E5125(F)
Wspornik skosny z tozyskiem wahliwym 8 ES5032 ES5040 ES5050 ES5063 ES5080 ES5100 ES5125
Wspornik T z fozyskiem 9 | MTB5032(F) | MTB5040(F) | MTB5040(F) | MTB5080(F) | MTB5080(F) | MTB5100(F) | MTB5100(F)
Koncdéwka prosta wahliwa 10 KJ10D KJ12D KJ16D KJ16D KJ20D KJ20D KJ27D
Koncoéwka widetkowa 11| GKM10-20 | GKM12-24 | GKM16-32 | GKM16-32 GKM20-40 GKM20-40 GKM30-54
Element kompensacyjny 12 | JA30-10-125 | JA40-12-125 | JA50-16-150 | JABO-16-150 | JAH50-20-150 | JAH50-20-150 | JA125-27-200
Zestaw naprawczy do C96S* CS95-32 CS95-40 CS95-50 CS95-63 CS95-80 CS96-100 CS96-125
Zestaw naprawczy do C96K* CK95-32 CK95-40 CK95-50 CK95-63 CK95-80 CK96-100 -
Zestaw naprawczy do C96S*-*W CS95W-32 | CS95W-40 | CS95W-50 | CS95W-63 CS95W-80 CS96W-100 | CS96W-125
Zestaw naprawczy do COBK*-*W CK95W-32 | CK95W-40 | CK95W-50 | CK95W-63 | CKI5W-80 CK96W-100 -

* Elementy wyposazenia z (F) sg wykonane z aluminium




Napedy liniowe

Sitowniki znormalizowane

Seria C95

® sifownik znormalizowany zgodny z normami: ISO 6431, CETOP RP52 P
® znormalizowane elementy wyposazenia

0 zmniejszonym tarciu
® montaz czujnikdw potozenia ttoka w uchwytach na $ciggach

(uktad scalony reagujacy na pole magnetyczne)

Sitowniki dwustronnego dziatania z magnesem i nastawng amortyzacja

® standardowe elementy wyposazenia dla wszystkich wersji konstrukcyjnych
® czynnik roboczy - sprezone powietrze suche lub smarowane mgtg olejowg
® \wyzsza sprawnosc¢ i trwato$¢ dzieki opracowanemu przez SMC uszczelnieniu ttoka

zgodne z ISO/VDMA

® czujniki potozenia ttoka mogg by¢ dostarczane w wersji kontaktronowej lub elektronicznej

P ’ ’ Srednica tloczyska Zakres predkosci
Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska fmm] Hoka [romys]
C95SDB160-* 160 50 ~ 1600
G3/4 M36 x 2 40
C95SDB200-* 200 50 ~ 900 50 ... 500
C95SDB250-* 250 50 ~ 800 G1 M42 x 2 50
* >
Skok 3
o
2
Sitowniki dwustronnego dziatania z magnesem, z zawieszemiem wahliwym w srodku sitownika, z nastawna amortyzacja
P ’ ’ Srednica tloczyska Zakres predkosci 3
Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska fmim] Hoka [rom/4]
C95SDT160-* 160 50 ~ 1600
G3/4 M36 x 2 40
C95SDT200-* 200 50 ~ 900 50 ... 500
C95SDT250-* 250 50 ~ 800 G1 M42 x 2 50
* Skok
Czuijniki potozenia ttoka Wyposazenie
@ tioka 160 200 250 @ tloka Nr 160 200 250
Adapter montazowy BS5-160 | BS5-160 | BT-20 kapy mocujgce (2 szt.) 1 L5160 L5200 L5250
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L | D-A93L | D-A54L Ucho podwdjne standardowe | 2 D5160 D5200 D5250
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL | D-M9BL | D-J59L Ucho 3 C5160 C5200 C5250
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu | D-MOPL | D-MOPL | D-F5PL Koinierz 4 F5160 F5200 F5250
Wspornik T z fozyskiem 5| MTB5160(F) | MTB5160(F) | MTB5250(F)
% Koncowka prosta wahliwa 6 KJ36D KJ36D KJ42D
3 Koncowka widetkowa 7 | GKM35-54 GKM35-54 | GKM40-84
: ) v @ Element kompensacyjny 8 | JA160-36-200 | JA160-36-200 -
) . Zestaw naprawczy CS95-160 (CS95-200 (CS95-250
. @
2 1® 5
@
“%



Napedy liniowe

Sitowniki znormalizowane

Sitowniki profilowe zgodne z ISO 15552 i VDMA 24562
Seria CP96

® rowki do montazu czujnikow wg CNOMO i rowki okragte na 4 $cianach korpusu

® czujniki potozenia wsuwane w rowki

® tuleja profilowa z wbudowanymi $ciggami

® tatwa nastawa ttumienia na konicu skoku

® Kombinacja amortyzacji elastycznej i nastawnej pneumatycznej (oprécz @125 mm - tylko
amortyzacja pneumatyczna) - skrocenie czasu amortyzacji i obnizenie hatasu uderzen

® dostepnych jest wiele wykonan specjalnych

® ttoczysko standardowo z wbudowanym magnesem, dostepne na zyczenie wykonania bez

magnesu
Sitowniki standardowe, dwustronnego dziatania
Symbol zaméwieniowy @ tioka [mm]  Skok [mm] Gwint przytaczy ~ Gwint toczyska  Srednica tioczyska [mm]  Zakres predkosci tioka [mm/s]
CP96SDB100-*C 100 G1/2 M20x 1.5 25
CP96SDB32-*C 32 G1/8 M10x 1.25 12
CP96SDB40-*C 40 M12 x1.25 16
G1/4 50 ... 1000
CP96SDB50-*C 50 25 ~ 2000
M16x 1.5 20
CP96SDB63-*C 63
G3/8
CP96SDB80-*C 80 M20x 1.5 25
CP96SDB125-* 125 G1/2 M27 x 2 32 50 ... 700
* Skok
Sitowniki z obustronnym ttoczyskiem, dwustronnego dziatania
Symbol zamoéwieniowy @ tioka [mm]  Skok [mm] ~ Gwint przytgczy  Gwint toczyska  Srednica tloczyska [mm]  Zakres predkosci tioka [mm/s]
CP96SDB32-*CW 32 G1/8 M10x 1.25 12
CP96SDB40-*CW 40 a1/ M12 x 1.25 16
CP96SDB50-*CW 50
M16x 1.5 20 50 ... 1000
CP96SDB63-*CW 63 25~ 1000 a8
CP96SDB80-*CW 80
M20x 1.5 25
CP96SDB100-*CW 100 s
CP96SDB125-*W 125 M27 x 2 32 50 ... 700
* Skok

Sitowniki z ttoczyskiem zabezpieczonym przed obrotem, dwustronnego dziatania
Symbol zamoéwieniowy @tioka[mm]  Gwint przylaczy  Gwint tloczyska  Srednica tloczyska [mm]  Zakres predkosci thoka [mm/s]

CP96KDB32-*C 32 G1/8 M10x 1.25 12
CP96KDB40-*C 40 G/ M12 x 1.25 16
CP96KDB50-*C 50

M16x 1.5 20 50 ... 1000
CP96KDB63-*C 63

G3/8

CP96KDB80-*C 80 25

M20x 1.5
CP96KDB100-*C 100 G1/2 30

* Skok

Uniwersalne czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze zlgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC




Napedy liniowe

Wyposazenie
@ ttoka Nr 32 40 50 63 80 100 125
Element montazowy (2 szt.) 1 L5032 L5040 L5050 L5063 5080 L5100 L5125
Ucho podwajne standardowe 2 D5032(F) D5040(F) D5050(F) D5063(F) D5080(F) D5100(F) D5125
Ucho 3 | C5032(F) C5040(F) C5050(F) C5083(F) C5080(F) C5100(F) C5125
Ucho podwdjne do przegubu kulowego 4 | DES032(F) | DE5040(F) | DE5050(F) | DE5063(F) DE5080(F) DE5100(F) DE5125(F)
Ucho z fozyskiem wahliwym 5 | CR5032(F) | CR5040(F) | CR5050(F) | CR5063(F) CR5080(F) CR5100(F) CS5125
Kotnierz 6 F5032 F5040 F5050 F5063 F5080 F5100 F5125
Wspornik wahliwy 7 | EB5032(F) E5040(F) E5050(F) E5063(F) E5080(F) E5100(F) E5125(F)
Wspornik skosny z fozyskiem wahliwym 8 ES5032 ES5040 ES5050 ES5063 ES5080 ES5100 ES5125
Koncéwka prosta wahliwa 9 KJ10D KJ12D KJ16D KJ16D KJ20D KJ20D KJ27D
Koncowka widetkowa 10| GKM10-20 | GKM12-24 | GKM16-32 | GKM16-32 | GKM20-40 GKM20-40 GKM30-54
Element kompensacyjny 11 | JA30-10-125 | JA40-12-125 | JAB0-16-150 | JA50-16-150 | JAH50-20-150 | JAH50-20-150 | JA125-27-200
Zestaw naprawczy do CP96S* (CS895-32 CS95-40 CS95-50 0S95-63 (CS95-80 (CS96-100 CS96-125
Zestaw naprawczy do CP96K* CK95-32 CK95-40 CK95-50 CK95-63 CK95-80 CK96-100 -
Zestaw naprawczy do CP96S*-*W CS95W-32 | CS95W-40 | CS95W-50 | CS95W-63 | CS95W-80 | CS96W-100 | CS96W-125
Zestaw naprawczy do CP96K*-*W CK95W-32 | CK95W-40 | CKI5W-50 | CK95W-63 | CKI5W-80 | CKIBW-100 -

* Elementy wyposazenia z (F) sa wykonane z aluminium

GO Napedy



Napedy liniowe

Sitowniki znormalizowane

Seria C*95N

® mechaniczny, sprezynowo-klinowy mechanizm blokady
® pneumatyczne zwolnienie blokady

® zwarta konstrukcja

® mozliwe reczne zwolnienie blokady

Sitowniki z profilowa tuleja, z blokadg ttoczyska, zgodne z ISO/VDMA

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska Srednica tloczyska [mm] Sita zacisku [N]
CP95NDB32-* 32 o5 - 500 G1/8 M10x 1.25 12 552
CP95NDB40-* 40 G4 M12 x 1.25 16 882
CP95NDB50-* 50 1370

25 ~ 600 M16x 1.5 20
CP95NDB63-* 63 2160
G3/8
CP95NDB80-* 80 25 3430
25 ~ 800 M20x 1.5
CP95NDB100-* 100 G1/2 30 5390
* Skok

Sitowniki ze $ciggami, z blokadg ttoczyska, zgodne z ISO/VDMA

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska Srednica tloczyska [mm] Sita zacisku [N]

C95NDB32-* 32 G1/8 M10x 1.25 12 552
25 ~ 500

C95NDB40-* 40 G4 M12 x 1.25 16 882

C95NDB50-* 50 1370
25 ~ 600 M16x 1.5 20

C95NDB63-* 63 2160

G3/8

C95NDB80-* 80 25 3430
25 ~ 800 M20x 1.5

C95NDB100-* 100 G1/2 30 5390

* Skok



Napedy liniowe

Sitowniki znormalizowane

Seria GUM/GUL

® zespoty prowadzgce do sitownikdw znormalizowanych wg ISO/VDMA
® prowadnice walcowe utozyskowane slizgowo lub na liniowych tozyskach kulkowych
® prowadnice mogg przenosic sity poprzeczne i momenty skretne w ograniczonym zakresie

Zespot prowadzacy do sitownikdw serii C85

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] ET{
Q
GU**12-* 12 2
GU**16-* 16 3
125 ~ 2700
GU**20-* 20
GU**25-* 25
* Skok

**M... powadnice slizgowe, L... prowadnice kulkowe

Zespot prowadzacy do sitownikdw serii C96/CP96

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm]
GU**32-* 32
GU**40-* 40
GU**50-* 50
U s 125 ~ 2700
GU**80-* 80
GU**100-* 100
* Skok

**M... powadnice slizgowe, L... prowadnice kulkowe



Napedy liniowe

Sitowniki cylindryczne

Sitowniki cylindryczne standardowe
Seria CG1

® ® sifowniki cylindryczne z okrggtymi pokrywami

D ® zmniejszona diugos¢ sitownika i mniejsza masa dzigki innowacyjnemu rozwigzaniu pokryw
cylindra

® dostepne wykonania odporne na niska temperature, -XB7 (-40°C do 70 °C) i wysokg tempera-
ture, -XB6 (-10°C do 150 °C)

® max skok 1500 mm

® zakres cisnienia pracy 0,05 - 1,0 MPa

Sitowniki dwustronnego dziatania, z magnesem i amortyzacja elastyczng

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przylaczy  Gwint tioczyska  Srednica tioczyska [mm]  Zakres predkosci tioka [mm/s]
CDG1BN20-*Z 25, 50, 75, 100,
20 125, 150, 200 M5 Me 8
CDG1BN25-*Z 25 10
M10x 1.25
CDG1BN32TF-*Z 32 Gi/8 12 50 ... 1000
CDG1BN40TF-*Z 40 25, 50, 75, 100, M14x1.5 16
CDG1BN50TF-*Z 50 125, 150, 200, a1/ V8 X 15 20
x1.
CDG1BN63TF-Z 63 250,300
CDG1BN80TF-*Z 80 G3/8 M22 x 1.5 25 5 700
CDG1BN100TF-*Z 100 G1/2 M26 x 1.5 30
* Skok
Sitowniki dwustronnego dziatania, z magnesem, z nastawng amortyzacja pneumatyczng na kraricach skoku
Symbol zamdéwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przylaczy  Gwint tioczyska  Srednica tloczyska [mm]  Zakres predkosci tioka [mm/s]
CDG1BA20-*Z 25, 50, 75, 100,
20 125, 150, 200 M5 Me 8
CDG1BA25-*Z 25 10
M10x 1.25
CDG1BA32TF-*Z 32 18 12 50 ... 1000
CDG1BA40TF-*Z 40 25, 50, 75, 100, M14x 1.5 16
CDG1BA50TF-*Z 50 125, 150, 200, a1/ V8 X 15 20
x1.
CDG1BA63TF-Z 63 250,300
CDG1BA80TF-*Z 80 G3/8 M22 x 1.5 25 5. 700
CDG1BA100TF-*Z 100 G1/2 M26 x 1.5 30
* Skok

Czujniki potozenia ttoka do montazu taséma z kablem 3 m

@ toka 20 25 32 40 50 63 80 100

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L | D-A93L | D-A93L | D-A93L | D-A93L | D-A93L | D-B54L | D-B54L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL | D-M9BL | D-M9BL | D-M9BL | D-M9BL | D-M9BL | D-K59L | D-K&59L
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu | D-M9PL | D-M9PL | D-M9PL | D-M9PL | D-M9PL | D-M9PL | D-G5PL | D-G5PL

3-20



Wyposazenie

Napedy liniowe

J tioka Nr 20 25 32 40 50 63 80 100
Wspornik wahliwy 1 | CG-020-24A | CG-025-24A | CG-032-24A | CG-040-24A | CG-050-24A | CG-063-24A | CG-080-24A | CG-100-24A
Kotnierz 2 CG-F020 CG-F025 CG-F032 CG-FO40 CG-F050 CG-F063 CG-Fo80 CG-F100
Mocowanie widetkowe 3 | CG-D020 CG-D025 CG-D032 CG-D040 CG-D050 CG-D063 CG-D080 CG-D100
tapa ze srubami (1 szt.) 4 CG-L020 CG-L025 CG-L032 CG-L040 CG-L050 CG-L063 CG-Lo80 CG-L100
Tasma do montazu czujnika 5 | BMA2-020 BMA2-025 BMA2-032 BMA2-040 BMA2-050 BMA2-063 - -
Adapter do montazu czujnika 5 BJ3-1 BJ3-1 BJ3-1 BJ3-1 BJ3-1 BJ3-1 - -
Tasma z adapterem do montazu czujnika | 5 - - BA-08 BA-10
Koncowka widetkowa 6 Y-G02 Y-G03 Y-G03 Y-G04 Y-G05 Y-G05 Y-G08 Y-G10
Koncéwka prosta wahliwa 7 [-G02 [-GO3 [-GO3 |-G04 [-G05 I-G05 |-G08 I-G10
Czopy (2 szt.) 8 | CG-T020 CG-T025 CG-T032 CG-T040 CG-T050 CG-T063

Zestaw naprawczy CG1N20Z-PS | CGIN25Z-PS | CGIN32Z-PS | CGIN40Z-PS | CGINS0Z-PS | CG1NB3Z-PS | CG1N80Z-PS | CGIN100Z-PS

11
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Napedy liniowe

Sitowniki kompaktowe

Seria CQ2

® sifowniki 0 zmniejszonej dtugosci

® wielkosci @ 12 - 200 mm

® skok w zakresie 5 - 300 mm

® dla $rednic 32-100 dostepna wersja z dtugim skokiem do 300 mm

® sifowniki dwustronnego dziatania, jednostronnego dziatania ze sprezyng cofajgca lub
wysuwajgca ttoczysko - do wyboru

® dostepna amortyzacja w krancowych potozeniach z elastycznymi pierscieniami

® czujniki potozenia ttoka w wykonaniu dwuprzewodowym z diodowg sygnalizacja stanu

® mocowanie czujnikdw potozenia w rowkach w korpusie lub nakretkg montazowg

® dostegpna rowniez wersja CQ2*A z gwintowanymi otworami montazowymi

Sitowniki standardowe, dwustronnego dziatania, bez magnesu
Gwint wewn. ttoczyska

Symbol zamoéwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy (gwint zewn. tloczyska) Symbol
CQ2B12-*D** 12 M3 (M5)
5,10, 15, 20, 25, 30

CQ2B16-*D** 16 M4 (M6)
CQ2B20-*D** 20 550 M5 M5 (M8)
CQ2B25-*D** 25 M6 (M10x1,25)
CQ2B32-5D**Z 5
CQ2B32TF-*D**Z % 10~ 100 M8

Gi/8 (M14x1,5)
CQ2B40TF-*D**Z 40 5~100
CQ2B50TF-*D**Z 50

G1/4 M10 (M18x1,5)
CQ2B63TF-D"Z 63 %

10 ~ 100

CQ2B80TF-*D**Z 80 G3/8 M16 (M22x1,5)
CQ2B100TF-*D**Z 100 M20 (M26x1,5)
CQ2B125TF-*DC**Z 125

G3/8 M22 (M30x1,5)
CQ2B140TF-*DC**Z 140
CQ2B160TF-*DC**Z 160 10 ~ 300
CQ2B180TF-*DC**Z 180 a1 M24 (M36x1,5)
CQ2B200TF-*DC**Z 200
* Skok

** ... gwint wewnetrzny na tfoczysku, M... gwint zewnetrzny na ttoczysku
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Napedy liniowe

Sitowniki standardowe, dwustronnego dziafania, z magnesem

Gwint wewn. ttoczyska

Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy (gwint zewn. toczyska) Symbol
CDQ2B12-*D**Z 12 M3 (M5)
5,10, 15, 20, 25, 30
CDQ2B16-*D**Z 16 Vs M4 (M6)
CDQ2B20-*D**Z 20 5 50 M5 (M8)
CDQ2B25-*D**Z 25 ) M6 (M10x1,5)
CDQ2B32TF-*D**Z 32 5100 G1/8 M8
CDQ2B40TF-*D**Z 40 - (M14x1,5)
CDQ2B50TF-*D**Z 50
G1/4 M10 (M18x1,5)
CDQ2B63TF-D*Z 63 o100 =
CDQ2B80TF-*D**Z 80 M16 (M22x1,5)
CDQ2B100TF-*D**Z 100 M20 (M26x1,5)
CDQ2B125TF-*DC**Z 125 G3/8 M22 (M30x1.5)
X1,
CDQ2B140TF-*DC**Z 140
CDQ2B160TF-*DC**Z 160 10 ~ 300
CDQ2B180TF-*DC**Z 180 a1 M24 (M36x1,5)
CDQ2B200TF-*DC**Z 200
* Skok
** -, gwint wewnetrzny na ttoczysku, M... gwint zewnetrzny na ttoczysku
Sitowniki dwustronnego dziatania, z obustronnym ttoczyskiem, z magnesem
>
P ) Gwint wewn. ttoczyska o8
Symbol zamowieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy (gwint zewn. tloczyska) Symbol §
CDQ2WB12-*D**Z 12 M3 (M5) 3
5,10, 15, 20, 25, 30
CDQ2WB16-*D**Z 16 V5 M4 (M6)
CDQ2WB20-*D**Z 20 550 M5 (M8)
CDQ2WB25-*D**Z 25 M6 (M10x1,5)
CDQ2WB32TF-*D**Z 32 M8
5~100 G1/8 (M14x1,5)
CDQ2WB40TF-*D**Z 40 ’
CDQ2WB50TF-*D**Z 50 G M0 (M181.5)
X1,
CDQ2WB63TF-*D*Z 63 om0 ==
CDQ2WB80TF-*D**Z 80 M16 (M22x1,5)
CDQ2WB100TF-*D**Z 100 M20 (M26x1,5)
CDQ2WB125TF-*DC**Z 125 G3/8 M22 (M30x1 5)
X1,
CDQ2WB140TF-*DC**Z 140
CDQ2WB160TF-*DC**Z 160 10 ~ 300
CDQ2WB180TF-*DC**Z 180 s M24 (M36x1,5)
CDQ2WB200TF-*DC**Z 200
* Skok
** -... gwint wewnetrzny na ttoczysku, M... gwint zewnetrzny na ttoczysku
Sitowniki dwustronnego dziatania, z ttoczyskiem zabezpieczonym przed obrotem, z magnesem
Symbol zamdwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy (gmgi ;Vee\/\vlvnn.t}i?gzz;//;b:) Symbol
CDQ2KB12-*DC**Z 12 M3 (M5)
5,10, 15, 20, 25, 30
CDQ2KB16-*D**Z 16 Vs M4 (M6)
CDQ2KB20-*D**Z 20 550 M5 (M8)
CDQ2KB25-*D**Z 25 M6 (M10x1,5) ||-@—
CDQ2KB32TF-*D**Z 32 5100 s M8
CDQ2KB40TF-*D**Z 40 (M14x1,5)
CDQ2KB50TF-*D**Z 50
10~ 100 G1/4 M10 (M18x1,5)
CDQ2KB63TF-*D**Z 63
* Skok

** -... gwint wewnetrzny na ttoczysku, M... gwint zewnetrzny na ttoczysku
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Napedy liniowe

Sitowniki jednostronnego dziatania, bez magnesu, ze sprezyna cofajaca

Gwint wewn. ttoczyska

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy (gwint zewn. toczyska) Symbol
CQ2B12-*$** 12 M3 (M5)
CQ2B16-*S** 16 5,10 M4 (M6)
CQ2B20-*S** 20 M5 M5 (M8)
CQ2B25-*S** 25 M6 (M10x1,5)
CQ2B32-58**Z 5 %
CQ2B32TF-10S*Z % 10 M8

G1/8 (M14x1,5)
CQ2B40TF-*S**Z 40 5,10
CQ2B50TF-*S**Z 50 10, 20 G1/4 M10 (M18x1,5)
* Skok
** -... gwint wewnetrzny na ttoczysku, M... gwint zewnetrzny na ttoczysku
Sitowniki jednostronnego dziatania, bez magnesu, ze sprezyng wysuwajaca
Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy (gmgt Yeev\c/nh't}fgzzgss::) Symbol
CcQ2B12-*T** 12 M3 (M5)
CQ2B16-*T** 16 510 M4 (M6)
CQ2B20-*T** 20 M5 M5 (M8)
CQ2B25-*T** 25 M6 (M10x1,5)
CQ2B32-5T*Z 5 m:
32 M8
CQ2B32TF-10T**Z 10 ais (M14x1.5)
CQ2B40TF-*T**Z 40 5,10
CQ2B50TF-*T**Z 50 10, 20 G1/4 M10 (M18x1,5)
* Skok
** ... gwint wewnetrzny na tfoczysku, M... gwint zewnetrzny na ttoczysku
Czujniki potozenia ttoka
Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze zlgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Zestawy naprawcze
@ tioka 12 16 20 25 32 40
Zestaw naprawczy do CQ2B* CQ2B12-PS CQ2B16-PS CQ2B20-PS CQ2B25-PS CQ2B32-PS CQ2B40-PS
Zestaw naprawczy do CQ2W* CQ2WB12-PS | CQ2WB16-PS | CQ2WB20-PS | CQ2WB25-PS | CQ2WB32-PS | CQ2WB40-PS
Zestaw naprawczy do CQ2K* CQ2KB12-PS | CQ2KB16-PS | CQ2KB20-PS | CQ2KB25-PS | CQ2KB32-PS | CQ2KB40-PS
Zestaw naprawczy do CQ2B*-*S | CQ2B12-S-PS | CQ2B16-S-PS | CQ2B20-S-PS | CQ2B25-S-PS | CQ2B32-S-PS | CQ2B40-S-PS
Zestaw naprawczy do CQ2B**T | CQ2B12-T-PS | CQ2B16-T-PS | CQ2B20-T-PS | CQ2B25-T-PS | CQ2B32-T-PS | CQ2B40-T-PS
@ toka 50 63 80 100 125 140
Zestaw naprawczy do CQ2B* CQ2B50-PS CQ2B63-PS CQ2B80-PS | CQ2B100-PS | CQ2B125-PS | CQ2B140-PS
Zestaw naprawczy do CQ2W* CQ2WB50-PS | CQ2WB6B3-PS | CQ2WB80-PS | CQ2WB100-PS | CQ2WB125-PS | CQ2WB140-PS
Zestaw naprawczy do CQ2K* CQ2KB50-PS | CQ2KB63-PS - - -
Zestaw naprawczy do CQ2B*-*S | CQ2B50-S-PS - - -
Zestaw naprawczy do CQ2B*-*T | CQ2B50-T-PS - - -
@ ttoka 160 180 200 - - -
Zestaw naprawczy do CQ2B* CQ2B160-PS | CQ2B180-PS | CQ2B200-PS - -
Zestaw naprawczy do CQ2W* CQ2WB160-PS | CQ2WB180-PS | CQ2WB200-PS - -
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Napedy liniowe

Wyposazenie
@ ttoka Nr 12 16 20 25 32
Kotnierz 1 CQ-FO12 CQ-FO16 CQ-F020 CQ-F025 CQ-F032
Ucho podwdéjne*™ 2 | CQ-D012 CQ-D016 CQ-D020 CQ-D025 CQ-D032
tapa (sitownik bez magnesu) (1 szt) |3A| CQ-LO12 CQ-LO16 CQ-L020 CQ-L025 CQ-L032
tapy (sitownik z magnesem) (2 szt.) |3B| CQ-LZ12 CQ-L.Z16 CQ-LZ20 CQ-Lz25
Ucho 4 | CQ-Co12 CQ-Co16 CQ-C020 CQ-C025 CQ-C032
Koncoéwka prosta wahliwa* 5 [-G012 |-Z015A 1-G02 [-GO3 I-G04
Koncdwka widetkowa'*|** 6 Y-G012 Y-Z015A Y-G02 Y-G03 Y-G04
Element kompensacyjny * 7 | JA15-5-080 | JA15-6-100 | JA20-8-125 | JA30-10-125 | JA40-14-150
Element kompensacyjny 8 | JB12-3-050 | JB16-4-070 | JB20-5-080 | JB25-6-100 | JB40-8-125
tacznik do wspornika montazowego | 9 - - YU-03
Wspornik montazowy B 10 - - - YB-03
Wspornik montazowy A 11 - - - YA-03
@ toka Nr 40 50 63 80 100
Kotnierz 1 CQ-F040 CQ-FO50 CQ-F063 CQ-F080 CQ-F100
Ucho podwéjne** 2 | CQ-D040 CQ-D050 CQ-D063 CQ-Do8o CQ-D100
tapa (1 szt.) 3A| CQ-L040 CQ-L050 CQ-L063 CQ-L080 CQ-L100
Ucho 4 | CQ-C040 CQ-C050 CQ-C063 CQ-C080 CQ-C100
Koncowka prosta wahliwa* 5 [-G04 [-G05 [-G05 1-G08 [-G10
Koncowka widetkowa*|** 6 Y-G04 Y-G05 Y-G05 Y-G08 Y-G10
Element kompensacyjny * 7 | JC40-14-150 | JC63-18-150 | JC63-18-150 | JABD-22-150 | JA100-26-150
Element kompensacyjny 8 | JB40-8-125 | JB63-10-150 | JB63-10-150 | JBBO-16-200 | JB100-20-250
tgcznik do wspornika montazowego | 9 YU-03 YU-05 YU-05 YU-08 YU-10
Wspornik montazowy B 10 YB-03 YB-05 YB-05 YB-08 YB-10
Wspornik montazowy A 11 YA-03 YA-05 YA-05 YA-08 YA-10

* mozliwa tylko dla sitownikdw z gwintem zewnetrznym na ttoczysku, np. CDQ2B32-30DMZ
** zawiera bolec i pierscienie mocujace

~ |z gwintami w korpusie z obu stron

Odpowiednie dla wersji C*Q2A
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Napedy liniowe

Sitowniki kompaktowe

zabezpieczone przed obrotem
Seria CQM

® 7 ptyta i pretami prowadzgcymi

® dopuszczalne obcigzenia boczne 2-4 razy wigksze w poréwnaniu do sitownikow
kompaktowych bez prowadnic

® doktadno$c¢ katowa prowadzenia + 0,2°

® ptyta przednia z otworami montazowymi

Wykonanie standardowe

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Symbol
cbQmMB12-* 12
5,10, 15, 20, 25, 30
CDQMB16-* 16
M5
CDQMB20-* 20
5~ 50
CDQMB25-* 25
CDQMB32TF-* 32 | | ——
5~100 G1/8

CDQMB40TF-* 40
CDQMB50TF-* 50

G1/4
CDQMBG63TF-* 63

10~ 100

CDQMBB8O0TF-* 80

G3/8
CDQMB100TF-* 100
* Skok
Wyposazenie
Czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m Czuijnik ze ztlgczem M8 i kablem 0,5 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
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Sitowniki kompaktowe

z kwadratowym profilem korpusu

Seria CQ

Napedy liniowe

® sifowniki 0 zmniejszonej dtugosci

® mozliwos¢ elastycznego rozmieszczenia czujnikdw potozenia ttoka na 3 lub 4 scianach
korpusu

® catkowita zabudowa czujnikéw w korpusie

® kwadratowy przekréj korpusu zapewnia duzg elastyczno$¢ przy konstruowaniu

® przelotowe otwory w korpusie do mocowania z gwintem z obu stron

® dostepne elementy montazowe pozwalajg na wiele wariantdéw mocowania sitownika

® ttoczysko z gwintem zewnetrznym lub wewnegtrznym - do wyboru

® tioczysko obustronne
® ttoczysko zabezpieczone przed obrotem

w standardzie
® dostepne rowniez ttoczysko z gwintem zewnetrznym

Sitowniki standardowe dwustronnego dziatania

® wzmocnione ttoczysko do dwukrotnie wiekszych obcigzen bocznych, amortyzacja elastyczna

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska
C*QSB12-**D 12 M3
5,10, 15, 20, 25, 30
C*QSB16-D 16 M4
M5 >
C*QSB20-**D 20 550 M5 g
C*QSB25-*D 25 M6 g
*D... zmagnesem, -... bez magnesu
** Skok 3
Sitowniki dwustronnego dziafania z amortyzacja elastyczng
Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska
C*QSB12-*DC 12 M3
5~100
C*QSB16-**DC 16 V5 M4
C*QSB20-*DC 20 5~ 200 M5
C*QSB25-**DC 25 5~ 300 M6
*D... zmagnesem, -... bez magnesu
** Skok
Sitowniki jednostronnego dziatania
Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska
C*QSB12-**|*** 12 M3
C*QSB16-**|*** 16 M4
5,10 M5
C*QSB20-**|*** 20 M5
C*QSB25-**[*** 25 M6
*D... zmagnesem, -... bez magnesu
** Skok

***S... ze sprezyna cofajaca, T... ze sprezyna wysuwajaca

Uniwersalne czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze ztlgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Wyposazenie
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Napedy liniowe

@ tloka Nr 12 16 20 25
Kotnierz 1| CQS-FO12 CQs-F016 CQS-F020 CQsS-F025
Ucho podwojne™ 2 | CQS-Do12 CQS-D016 CQS-D020 CQS-D025
tapa mocujgca (1 szt.) 3| CQSs-Lo12 CQS-L016 CQS-L020 CQS-L025
Ucho 4| CQ-C012 CQ-Co16 CQ-C020 CQ-C025
Koricowka widetkowa* 5 Y-G012 Y-Z015A Y-G02 Y-G03
Koncéwka prosta wahliwa* 6 |-G012 |-Z015A [-G02 [-GO3
Element kompensacyjny * 7| JA15-5-080 JA15-6-100 JA20-8-125 | JA30-10-125
Element kompensacyjny 8 | JB12-3-050 | JB16-4-070 | JB20-5-080 | JB25-6-100
Zestaw naprawczy do CQS* CQSB12-PS | CQSB16-PS | CQSB20-PS | CQSB25-PS
Zestaw naprawczy do CQS*-*S CQSB12-S-PS | CQSB16-S-PS | CQSB20-S-PS | CQSB25-3-PS
Zestaw naprawczy do CQS*-*T CQSB12-T-PS | CQSB16-T-PS | CQSB20-T-PS | CQSB25-T-PS

* tylko dla sitownikéw z gwintem zewnetrznym na tfoczysku
** zawiera bolec i pierscienie mocujace
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Napedy liniowe

Sitowniki kompaktowe

Z nastawng amortyzacjg pneumatyczng

Seria RQ

® dopuszczalna energia kinetyczna okoto 3-krotnie wigksza niz dla serii CQ2

® innowacyjne rozwigzanie systemu amortyzacji powodujgce minimalny wzrost dtugosci
® profil korpusu taki sam, jak serii CQS/CQ2

® znaczna redukcja hatasu, o ok. 19 dB

® plokada w potozeniu koncowym dostepna na zyczenie

Symbol zaméwieniowy @ toka [mm] Skok [mm] Gwint przylgczy Gwint wewn. ttoczyska  Efektywna droga amortyzacji [mm]
R*QB20-**|*** 20 M5 5.8
15, 20, 25, 30, 40, 50 M5
R*QB25-**[*** 25 M6 6.1
R*QB32TF-+[* 32
20, 25, 30, 40, 50, 75, 100 G1/8 M8 6.6
R*QB4OTF-+** 40
>
R*QB50TF-**|*** 50 71 2
30, 40, 50, 75, 100 G1/4 M10 o
R*QBB3TE-**[** 63 7 =
R*QB8OTF-**[*** 80 M16 7.5
40, 50, 75, 100 G3/8 3
R*QB100TF-**|*** 100 M20 8
*D...zmagnesem, ...bez magnesu
** Skok

*** -, Z gwintem wewnetrznym na ttoczysku, M... z gwintem wewnetrznym na ttoczysku

Czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze ztgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
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Napedy liniowe

Wyposazenie

@ tloka Nr 20 25 32 40 50 63 80 100
Kotnierz 1| CQS-FO20 | CQS-FO25 CQ-F032 CQ-F040 CQ-F050 CQ-F063 CQ-F080 CQ-F100
Ucho podwojne™ 2 | CQs-D020 | CQS-D025 | CQ-D032 CQ-D040 CQ-D050 CQ-D063 CQ-D080 CQ-D100
tapa mocujgca 3 | CQS-L020 | CQS-L025 CQ-L032 CQ-L040 CQ-L050 CQ-L063 CQ-L0o8o CQ-L100
Ucho 41 CQ-C020 | CQ-C025 CQ-C032 CQ-C040 CQ-C050 CQ-C063 CQ-C080 CQ-C100
Koncoéwka prosta wahliwa* 5 I-G02 [-GO3 I-G04 |-G04 [-G05 |-G05 |-G08 I-G10
Koncdwka widetkowa|** 6 Y-G02 Y-G03 Y-G04 Y-G04 Y-G05 Y-G05 Y-G08 Y-G10
Element kompensacyjny * 7 |JC20-8-125 | JC30-10-125 | JC40-14-150 | JC40-14-150 | JC63-18-150 | JCB3-18-150 | JABO-22-150 | JA100-26-150
Element kompensacyjny 8 | JB20-5-080 | JB25-6-100 | JB40-8-125 | JB40-8-125 | JB63-10-150 | JB63-10-150 | JBBO-16-200 | JB100-20-250
tacznik do wspornika montazowego | 9 - - YU-03 YU-03 YU-05 YU-05 YU-08 YU-10
Wspornik montazowy B 10 - - YB-03 YB-03 YB-05 YB-05 YB-08 YB-10
Wspornik montazowy A 11 - YA-03 YA-03 YA-05 YA-05 YA-08 YA-10
Zestaw naprawczy RQB20-PS | RQB25-PS | RQB32-PS | RQB40-PS | RQB50-PS | RQB63-PS | RQB8O-PS | RQB100-PS

* tylko dla sitownikdéw z gwintem zewnetrznym na ttoczysku
** zawiera bolec i pierécienie mocujace
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Napedy liniowe

Sitowniki kompaktowe

z zaworem elektromagnetycznym

Seria CVQ

® 0szczednos$¢ miejsca w pordéwnaniu do tradycyjnego rozwigzania zawor + przewody + sitownik
® 0szczednose zuzycia powietrza ok. 37% na cykl

® krotszy czas instalacji, do potgczenia 3 zamiast 7 przytaczy

® moZzliwe rozne kierunki przytaczy

® napiecie zasilania 12 V DC, 24 V DC

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska Napiecie zasilania
CvQB32-*-5MOU 32
5~100
CVQB40-*-5MOU 40
M5 M8 24V DC
CVQB50-*-5MOU 50
10 ~ 100

CVQB63-*-5MOU 63

* Skok
)
Kabel przytaczeniowy =
®©

Kabel L=0,6m Ll=1m l=2m =3m =

Kabel bez ostony SY100-30-4A-6 SY100-30-4A-10 SY100-30-4A-20 SY100-30-4A-30 3
Uniwersalne czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m Czujnik ze ztlagczem M8 i kablem 0,5 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC

Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC

Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Wyposazenie

@ tloka 32 40

Mocowanie widetkowe CVvQ-D032 CVQ-D040

Kotnierz CVQ-F032 CVQ-F0O40

tapa CvQ-L032 CVQ-L040

Zestaw naprawczy CQ2B32-PS CQ2B40-PS
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Napedy liniowe

Sitowniki kompaktowe

do bezposredniego montazu

Seria CU

® sifowniki do bezposredniego montazu, montaz mozliwy na kazdej z 6 powierzchni korpusu
® dtuzsze skoki, do 100 mm, na zgdanie

® inne wykonania (np. bez magnesu) na zadanie
® CDUK z ttoczyskiem zabezpieczonym przed obrotem

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska
CDU6-*D 6 M3
CDU10-*D 10 5,10, 15, 20, 25, 30 M4
CDU16-*D 16 M5 M5
CDU20-*D 20 MB x 1
CDU25-*D 25 5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50 M8
CDU32TF-*D 32 G1/8 M10x 1.25

* Skok
Sitowniki z ttoczyskiem zabezpieczonym przed obrotem

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska
CDUK®6-*D 6 M3
CDUK10-*D 10 5,10, 15, 20, 25, 30 M4
CDUK16-*D 16 M5 M5
CDUK20-*D 20 M6 x 1
CDUK25-*D 25 5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50 M8
CDUKB32TF-*D 32 G1/8 M10x 1.25

* Skok

Uniwersalne czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m Czuijnik ze ztlgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Wyposazenie
@ toka 10 16 20 25 32
Zestaw naprawczy CU10D-PS CU16D-PS CU20D-PS CU25D-PS CU32D-PS
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Sitowniki kompaktowe

Sitowniki kompaktowe z wydrgzonym ttoczyskiem

Seria ZCUK

Napedy liniowe

® bezposredni montaz przyssawki na wydrgzonym, obustronnym ttoczysku
® nieruchome przytacze podcisnienia na tylnej pokrywie sitownika

® prak przewoddw w strefie roboczej przyssawki
® brak ruchomych przewodow pneumatycznych

® ttoczysko zabezpieczone przed o

brotem

® miniaturowe czujniki potozenia ttoka zabudowane w korpusie standardowego sitownika
® zwarta konstrukcja, uproszczona zabudowa dzieki ptaskim i gtadkim $cianom korpusu

Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska
ZCDUKC10-*D 10 M4
5,10, 15, 20, 25, 30
ZCDUKC16-*D 16 Vs M5
ZCDUKC20-*D 20 M6
ZCDUKC25-*D 25 5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50 M8
ZCDUKC32-*D 32 Rc1/8 M10x1.25

* Skok

Uniwersalne czujniki potozenia tfoka =
Czujnik z kablem 3 m Czujnik ze ztaczem M8 i kablem 0,5 m é;

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC =
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC 3
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC

Wyposazenie
@ toka 10 16 20 25 32
Zestaw naprawczy ZCU10-PS ZCU16-PS ZCU20-PS ZCU25-PS ZCU32-PS
Pierscien uszczelniajgcy WCS4x0.7 WCS5x0.8 WCS6x1 WCS8x1 WCS10x1
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Sitowniki kompaktowe

Napedy liniowe

z owalnym ttokiem

Seria MU

® sifownik z owalnym ttokiem charakteryzuje sie matg szeroko$cig zabudowy i zabezpieczeniem
ttoczyska przed obrotem
® pokrywa sitownika z otworami do mocowania z kazdej strony, dostepne sg dodatkowe elemen-
ty do mocowania sitownika
® tloczysko z gwintem zewnetrznym lub wewnetrznym - do wyboru
® inne wykonania (np. bez magnesu) na zgdanie

Sitowniki standardowe, dwustronnego dziatania, z magnesem

Symbol zaméwieniowy Wielkos¢ ttoka odpowiadajgca Srednicy [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska
MDUB25-*DMZ 25 M5 M10x 1.25
MDUB32TF-*DMZ 32 G/ M12 x 1.25
MDUB40TF-*DMZ 40 5~ 300 M14x 1.5
MDUB50TF-*DMZ 50

G1/4 M18x 1.5
MDUB63TF-*DMZ 63
* Skok
Sitowniki dwustronnego dziatania, z obustronnym ttoczyskiem, z magnesem
Symbol zamoéwieniowy Wielkos¢ ttoka odpowiadajgca Srednicy [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Gwint ttoczyska
MDUWB25-*DMZ 25 M5 M10 x 1.25
MDUWB32TF-*DMZ 32 a1/ M12 x 1.25
MDUWBA40TF-*DMZ 40 5~300 M14x 1.5
MDUWBS50TF-*DMZ 50
G1/4 M18x 1.5
MDUWBG63TF-*DMZ 63

* Skok

Adapter montazowy

Elementy montazowe czujnik potozenia ttoka | MUZ-025

Uniwersalne czujniki potozenia tloka

Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze ztlgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-MIPSAPC
Wyposazenie
Wielko$¢ ttoka odpowiadajaca Srednicy 25 32 40 50 63
tapa MU-L02 MU-LO3 MU-LO4 MU-LO05 MU-LO6
Kotnierz MU-F02 MU-FO3 MU-FO4 MU-FO05 MU-F06
Ucho MU-C02 MU-C03 MU-C04 MU-C05 MU-C06
Mocowanie widetkowe MU-DO2 MU-D03 MU-D04 MU-D05 MU-D06
Zestaw naprawczy do MUB* MUB25-PS | MUB32-PS | MUB40-PS | MUB50-PS | MUB63-PS
Zestaw naprawczy do MUW* MUW25-PS | MUW32-PS | MUW40-PS | MUW50-PS | MUWE3-PS

3-34




Napedy liniowe

Stoty przesuwne kompaktowe

Seria MXS

® zintegrowane stolik z prowadnica i sitownik pneumatyczny

® dealny wszedzie tam, gdzie wymagana jest duza precyzja montazu

® odporne na obcigzenia

® dostepne, zamawiane oddzielnie, ograniczenie skoku i amortyzacja

® bezluzowa prowadnica z rolkami krzyzowymi do duzych obciazen

® amortyzacja w potozeniach koncowych: zderzak twardy, elastyczny i amortyzator

® wszechstronne mozliwo$ci mocowania korpusu i zabudowy na stoliku dzieki
gotowym otworom gwintowanym i przelotowym

® zderzaki do wyboru lewy lub prawy montowane w korpusie

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Regulacja skoku
MXS6-* 6 10, 20, 30, 40, 50 M3 =
@
MXS8-* 8 10, 20 30, 40, 50, 75 o
pd
MXS12-* 12 10, 20 30, 40, 50, 75, 100 M5 0~5mm
5 0~15mm 3
MXS16- 16 10, 20 30, 40, 50, 75, 100, 125 0~ 28 mm
_* 20
MXS20 10, 20 30, 40, 50, 75, 100, 150 Rc/G1/8
MXS25-* 25
* Skok

Czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m| Czujnik ze ztaczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC

Wyposazenie

Wielko$¢ ttoka 6 8 12 16 20 25
Zderzak elastyczny na wysuwie MXS-AS6 | MXS-AS8 | MXS-AS12 | MXS-AS16 | MXS-AS20 | MXS-AS25
Zderzak elastyczny na powrocie MXS-AT6 | MXS-AT8 | MXS-AT12 | MXS-AT16 | MXS-AT20 | MXS-AT25
Amortyzator na wysuwie - MXS-BS8 | MXS-BS12 | MXS-BS16 | MXS-BS20 | MXS-BS25
Amortyzator na powrocie - MXS-BT8 | MXS-BT12 | MXS-BT16 | MXS-BT20 | MXS-BT25
Zestaw naprawczy MXS6-PS | MXS8-PS | MXS12-PS | MXS16-PS | MXS20-PS | MXS25-PS
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Napedy liniowe

Stoty przesuwne kompaktowe

Seria MXH

® stoly przesuwne szczegdlnie przydatne przy mocowaniu elementéw oraz doktadnym pozycjo-
nowaniu czesci

® mozliwos¢ zasilania sprezonym powietrzem z trzech stron

® wbudowana prowadnica z kulkami w obiegu o duzej obcigzalnosci i wysokiej doktadnosci

® duzy moment przenoszony, doskonata doktadno$¢ prowadzenia

® zwarta konstrukcja

® \wszechstronne mozliwos$ci mocowania korpusu oraz zabudowy na stoliku dzieki gotowym
otworom gwintowanym i przelotowym

® czujniki potozenia ttoka z diodowg sygnalizacjg stanu montowane w gabarytach korpusu

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Zakres predkosci ttoka [mm/s]
MXH6-*Z 6
MXH10-*Z 10
5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60 M5 50 ... 500
MXH16-*Z 16
MXH20-*Z 20
* Skok
Wyposazenie

Uniwersalne czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m Czuijnik ze ztlgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
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Stoty przesuwne kompaktowe

Napedy liniowe

z prowadnicg z kulkami w obiegu

Seria MXQ

Boczne przytacza pneumatyczne z obu stron. Prowadnica standardowa

® potgczenie prowadnicy z dwuttokowym sitownikiem napedowym

® innowacyjna konstrukcja prowadnicy umozliwia bardziej kompaktowg budowe przy tej samej
sztywnosci

® stolik wykonany ze stali nierdzewnej, hartowane;j

® zespdt nastawy skoku umieszczony centralnie

® wbudowana prowadnica z kulkkami w obiegu o duzej obcigzalnosci i wysokiej doktadnosci

® do dyspozycji jest wiele opcji i wykonan

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy
MXQ6A-*Z 6 10, 20, 30, 40, 50
MXQ8A-*Z 8 10, 20, 30, 40, 50, 75
MXQ12A-*Z 12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
MXQ16A-*Z 16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 Mo
MXQ20A-*Z 20 =)
R o 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 §
* Skok 3
Prowadnica wzmocniona
Symbol zamoéwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy
MXQ6B-*Z 6 10, 20, 30, 40, 50
MXQ8B-*Z 8 10, 20, 30, 40, 50, 75
MXQ12B-*Z 12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 M5
MXQ16B-*Z 16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
MXQ20B-*Z 20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150
* Skok
Scentralizowana regulacja skoku
Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy
MXQ6A-*ZG-X27 6 10, 20, 30, 40, 50
MXQ8A-*ZG-X27 8 10, 20, 30, 40, 50, 75
MXQ12A-*Z2G-X27 12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
MXQ16A-*ZG-X27 16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 Mo
MXQ20A-*ZG-X27 20
P el o o 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150
* Skok

**Wykonanie *ZG-X27 zawiera amortyzatory w zespotach regulacji skoku

Wyposazenie

Uniwersalne czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m

Czujnik ze ztaczem M8 i kablem 0,5 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
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3-38

Wyposazenie do MXQ*A

Napedy liniowe

@ ttoka 6 8 16 20 25
Zderzak elastyczny na wysuwie MXQA-AS8 MXQA-AS8 MXQA-AS12 MXQA-AS16 MXQA-AS20 MXQA-AS25
Zderzak elastyczny na powrocie MXQA-AT8 MXQA-AT8 MXQA-AT12 MXQA-AT16 MXQA-AT20 MXQA-AT25
Metalowy stoper z amortyzacja, na wysuwie - MXQA-CS8 MXQA-CS12 MXQA-CS16 MXQA-CS20 MXQA-CS25
Metalowy stoper z amortyzacja, na powrocie - MXQA-CT8 MXQA-CT12 MXQA-CT16 MXQA-CT20 MXQA-CT25
Amortyzator na wysuwie MXQA-JS8 MXQA-JS8 MXQA-JS12 MXQA-JS16 MXQA-JS20 MXQA-JS25
Amortyzator na powrocie MXQA-JT8 MXQA-JT8 MXQA-JT12 MXQA-JT16 MXQA-JT20P MXQA-JT25
Wyposazenie do MXQ*B
@ tloka 6 8 12 16 20
Zderzak elastyczny na wysuwie MXQA-AS8 MXQA-AS12 MXQA-AS16 MXQA-AS20 MXQA-AS25
Zderzak elastyczny na powrocie MXQA-AT8 MXQA-AT12 MXQA-AT16 MXQA-AT20 MXQA-AT25
Metalowy stoper z amortyzacja, na wysuwie - MXQB-CS8 MXQB-CS12 MXQB-CS16 MXQB-CS20
Metalowy stoper z amortyzacja, na powrocie - MXQB-CT8 MXQB-CT12 MXQB-CT16 MXQB-CT20
Amortyzator na wysuwie MXQA-JS8 MXQA-JS12 MXQA-JS16 MXQA-JS20 MXQA-JS25
Amortyzator na powrocie MXQA-JT8 MXQA-JT12 MXQA-JT16 MXQA-JT20P MXQA-JT25
Zestaw naprawczy
@ ttoka 6 8 12 16 20 25
Zestaw naprawczy MXQAB-PS MXQA8-PS MXQA12-PS MXQA16-PS MXQA20-PS MXQA25-PS

Stoty przesuwne kompaktow

miniaturowe, o dtugim skoku

Seria MXY

e

® sifownik napedowy o sprzezeniu magnetycznym z precyzyjng prowadnicg kulkowg
® wyjgtkowo mate wymiary
® skok do 400 mm, mozliwy przy $rednicy ttoka @12 mm
® nastawne zderzaki na krancach skoku i szyna do montazu czujnikow w standardzie

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Regulacja skoku [mm]
MXY6-*[** 6 50, 100, 150, 200 ) ) .
zderzaki elastyczne i metalowe:
MXY8-*|** 8 50, 100, 150, 200, 250, 300 o . 0-5;
centralnie z jednej strony M5 amortyzatory przy @12:
MXY12-5]* . 50, 100, 150, 200, 250, 300, e e
350, 400
* Skok

** zderzaki: ... elastyczne, B...amortyzatory uderzen, dostepne tylko dla $rednicy 12 mm, C... metalowe

Uniwersalne czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m

Czujnik ze ztagczem M8 i kablem 0,5 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC

Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC

Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Wyposazenie

@ tloka 6 8 12

Zestaw naprawczy MXY6-PS MXY8-PS MXY12-PS




Napedy liniowe

Stoty przesuwne kompaktowe

miniaturowe

Seria MXJ

® mozliwos¢ montazu czujnikodw w 2 rowkach
® dokfadnos¢ réwnolegtosci przesuwu 0,005 mm
® przytgcza osiowe, wykonanie symetryczne, wykonanie do czystych pomieszczen - dostepne

jako opcja
Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Regulacja skoku [mm]

MXJ4-5 5

MXJ4-10 o 10

MXJ6-5 5

MXJ6-10 6 10

MXJ6-15 15 M3 0..5

MXJ8-5 5

MXJ8-10 g 10 ?y

MXJ8-15 15 §

MXJ8-20 20 3
Wyposazenie
Uniwersalne czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m Czujnik ze ztgczem M8 i kablem 0,5 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC

Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9BSAPC

Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9PSAPC
Szyna do czujnikdw potozenia

Wielkos¢ Symbol zaméwieniowy

MXJ4-5 MXJ-AD4-10

MXJ4-10 MXJ-AD4-10

MXJ6-5 MXJ-AD6-10

MXJ6-10 MXJ-AD6-10

MXJ6-15 MXJ-AD6-15

MXJ8-5 MXJ-AD6-10

MXJ8-10 MXJ-AD6-10

MXJ8-15 MXJ-AD8-20

MXJ8-20 MXJ-AD8-20

3-39



Napedy liniowe

Sitowniki kompaktowe z prowadnicami

Seria MGJ

® wielkosci 61 10 mm

® mafa masa np. 27,3 g (dla @ 6 mm, skok 5 mm)
® doktadnos¢ katowa prowadzenia + 0,1°

® czujniki potozenia dostepne od skoku 5 mm

® otwory montazowe w korpusie

® prowadnice $lizgowe

Miniaturowe sitowniki kompaktowe z prowadnicami

Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na korcu skoku
MGJ6-* 6 5,10,15
M3 elastyczna
MGJ10-* 10 5,10, 15,20
* Skok
Wyposazenie

Standardowe czujniki pofozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m Czuijnik ze ztlgczem M8 i kablem 0,5 m
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-F8BL D-F8BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-F8PL D-F8PSAPC
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Napedy liniowe

Sitowniki kompaktowe z prowadnicami

Seria MGP

® 3 warianty wykonan

® 4 mozliwosci montazu

® przytacza pneumatyczne mozliwe z obu stron sitownika

® clastyczna amortyzacja na krancach skoku

® czujniki potozenia ttoka montowane w gabarytach korpusu, z obu jego stron

® opcja: 3-krotnie wiekszy dopuszczalny moment skrecajacy ptyty dzieki podwojonej odlegtosci

prowadnic (seria MGPW)
Sitowniki standardowe z prowadnicg slizgowa
Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy
MGPM12-*Z 12
10 ~ 250 M5
MGPM16-*Z 16
MGPM20TF-*Z 20
20 ~ 400
MGPM25TF-*Z 25
G1/8
MGPMB32TF-*Z 32
MGPM40TF-*Z 40
MGPM50TF-*Z 50 =)
25 ~ 400 G1/4 oy
MGPM63TF-*Z 63 =
MGPMB80TF-*Z 80
G3/8 3
MGPM100TF-*Z 100
* Skok
Sitowniki standardowe z prowadnica kulkowa
Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy
MGPL12-*Z 12
10 ~ 250 M5
MGPL16-*Z 16
MGPL20TF-*Z 20
20 ~ 400
MGPL25TF-*Z 25
G1/8
MGPL32TF-*Z 32
MGPL40TF-*Z 40
MGPL50TF-*Z 50
25 ~ 400 G1/4
MGPL63TF-*Z 63
MGPL80TF-*Z 80
G3/8
MGPL100TF-*Z 100
* Skok
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Sitowniki standardowe z precyzyjna prowadnicg

Napedy liniowe

Symbol zamoéwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy
MGPA12-*Z 12
10 ~ 250 M5
MGPA16-*Z 16
MGPA20TF-*Z 20
20 ~ 400
MGPA25TF-*Z 25
G1/8
MGPAB2TF-*Z 32
MGPA40TF-*Z 40
MGPA50TF-*Z 50
25 ~ 400 G1/4
MGPAG3TF-*Z 63
MGPA8SOTF-*Z 80
G3/8
MGPA100TF-*Z 100

* Skok

Uniwersalne czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m Czujnik ze ztaczem M8 i kablem 0,5 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Wyposazenie

@ tloka 12 16 20 25 32 40 50 63 80
Zestaw naprawczy | MGP12-Z-PS | MGP16-Z-PS | MGP20-Z-PS | MGP25-Z-PS | MGP32-Z-PS | MGP40-Z-PS | MGP50-Z-PS | MGP63-Z-PS | MGP80-Z-PS
@ ttoka 100 = = = = = = = =
Zestaw naprawczy | MGP100-Z-PS - - - - - - -
e h

3 typy tozysk do wyboru

Odpowiedni przy duzych obciazeniach
bocznych, np. jako sitownik
zatrzymujacy

kozyska slizgowe
Seria MGPM

kozyska kulkowe

Seria MGPL

Ptynna praca sitownika
pchajacego lub podnoszacego

kozyska kulkowe o wysokiej precyzji
Seria MGPA

Odpowiednie dla minimalizacji
odchylenia ptyty

kozysko kulkowe o wysokiej precyzji

Obcigzenie boczne
Odchylenie|
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Napedy liniowe

Sitowniki kompaktowe z prowadnicami

Z podwojong odlegtoscig prowadnic
Seria MGPW

® 3-krotnie wiekszy dopuszczalny moment dzieki podwojonej odlegtosci prowadnic
w poréwnaniu do serii MGP

® 3 warianty wykonan

® iczne mozliwosci mocowania

® opcja: przytacza pneumatyczne z boku

Sitowniki z prowadnicami slizgowymi

Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na korcu skoku
MGPWM20TF-* 20
MGPWM25TF-* 25
. G1/8
MGPWM32TF- 32 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175,
elastyczna
MGPWM40TF-* 40 200
MGPWM50TF-* 50
G1/4 =)

MGPWM63TF-* 63 g

* Skok 2

Sitowniki z prowadnicami kulkowymi

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na koncu skoku

MGPWL20TF-* 20
MGPWL25TF-* 25

" G1/8
MGPWL32TF- 32 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175,

elastyczna
MGPWL40TF-* 40 200
MGPWL50TF-* 50
G1/4
MGPWL63TF-* 63
* Skok

Sitowniki w wykonaniu precyzyjnym

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na koncu skoku
MGPWA20TF-* 20
MGPWA25TF-* 25
" G1/8
MGPWAS32TF- 32 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175,
elastyczna
MGPWA40TF-* 40 200
MGPWAS50TF-* 50
G1/4
MGPWAG3TF-* 63
* Skok
Wyposazenie
@ tloka 20 25 32 40 50 63
Zestaw naprawczy MGP20-Z-PS MGP25-Z-PS MGP32-Z-PS MGP40-Z-PS MGP50-Z-PS MGP63-Z-PS
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Napedy liniowe

Sitowniki z prowadnicami

Stoty unoszone z prowadzeniem
Seria MGF

® wielkosci: @ 40, 63 i 100 mm, skok od 30 do 100 mm

® zwarta konstrukcja stotu unoszonego, przystosowanego do przenoszenia duzych obcigzen
nieosiowych i zabezpieczonego przed obrotem

® sitownik napedowy dwustronnego dziatania

® mata wysoko$¢ zabudowy w stosunku do skoku

® clastyczne pierscienie amortyzujace

® czujniki potozenia do catkowitej zabudowy w korpusie

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na koncu skoku
MGF40TF-* 40 G1/8
MGF63TF-* 63 30, 50, 75, 100 G4 elastyczna
MGF100TF-* 100
* Skok

Uniwersalne czujniki pofozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m Czujnik ze ztgczem M8 i kablem 0,5 m Element adaptacyjny

Kontraktonowe, 2-przewodowe, ze D-Z73L D-Z73SAPC -
wskaznikiem stanu, kwadratowe

Elektroniczne, 2-przewodowe, ze D-M9BL D-M9BSAPC BMG2-012
wskaznikiem stanu, okragte

Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, D-M9PL D-M9PSAPC BMG2-012
wskaznik stanu, okragte

Wyposazenie
@ tloka 40 63 100
Zestaw naprawczy MGF40-PS MGF63-PS MGF100-PS

22
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Sitowniki z prowadnicami

Napedy liniowe

Sitowniki cylindryczne

Seria MGG

Sitowniki z prowadnicami $lizgowymi

® wielkos¢ sitownika: @ 20 - 100 mm, skok do 1300 mm

® zespdt prowadzacy wysokiej jakosci ze standardowym sitownikiem napedowym

® prowadnice walcowe utozyskowane slizgowo lub na liniowych tozyskach kulkowych

® watki prowadnic o duzej $rednicy i diugich tozyskach wzdtuznych moga przenosi¢ duze sity
poprzeczne i momenty skrecajgce

® zintegrowane amortyzatory uderzen i sruby zderzakowe do skutecznego pochtaniania duzej
energii kinetycznej w potozeniach krancowych

® korpus przystosowany do bezposredniego montazu ze wszystkich stron

® prosta nastawa skoku za pomoca regulowanej ptyty zderzakowe;j

® wbudowana smarowniczka jest standardem

Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na korcu skoku

MGGMB20-* 20 75,100, 125, 150, 200

MGGMB25-* 25

MGGMB32-* 32 o8

MGGMB40-* 40 sitownik: elastyczna; prowadnica:
MGGMB50-* 50 75, 100, 125, 150, 200, 250, 300 - amortyzatory uderzen 2 szt.
MGGMB63-* 63

MGGMB80-* 80 Rc3/8

MGGMB100-* 100 Rc1/2 )
* Skok §
Sitowniki z prowadnicami kulkowymi 3

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na koncu skoku

MGGLB20-* 20 75,100, 125, 150, 200

MGGLB25-* 25

MGGLB32-* 32 Fee

MGGLB40-* 40 sitownik: elastyczna; prqwadnica:
MGGLB50-* 50 75, 100, 125, 150, 200, 250, 300 et amortyzatory uderzen 2 szt.
MGGLB63-* 63

MGGLB80-* 80 Rc3/8

MGGLB100-* 100 Rc1/2

* Skok

Czujniki potozenia ttoka do montazu tasmg z kablem 3 m

@ toka 20 25 32 40 50 63

Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BL D-M9BL D-M9BL | D-M9BL D-M9BL

Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PL D-M9PL D-M9PL D-M9PL D-M9PL

Adapter montazowy BJ3-1 BJ3-1 BJ3-1 BJ3-1 BJ3-1 BJ3-1 P
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93L D-A93L D-A93L D-A93L D-A93L ! . .
Tasma montazowa BMA2-020 | BMA2-025 | BMA2-032 | BMA2-040 | BMA2-050 | BMA2-063 <«
@ toka 80 100 - - - -

Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-K&9L D-K&9L - -

Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-G5PL D-G5PL - -

Adapter montazowy - - - -

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-B54L D-B54L - -

Tasma montazowa BA-08 BA-10 - -
Wyposazenie

@ toka 20 25 32 40 50 63 80 100

Zestaw naprawczy | CGIN20-PS | CG1N25-PS | CG1N32-PS | CG1A40-PS | CGTINSO-PS | CG1NG3-PS | CG1N80-PS | CGIN100-PS
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Napedy liniowe

Sitowniki bezttoczyskowe ze sprzezeniem magnetycznym

Naped podstawowy

Seria CY3

® wielkosci @6 - 63 mm, skok do 5000 mm

® sifowniki ze sprzezeniem ttoka z sankami poprzez sity pola magnetycznego

® mata diugos$¢ w poréwnaniu z sitownikami z tloczyskiem o takim samym skoku
® mate wymiary promieniowe

® tuleja z przesuwnymi sankami o kwadratowym przekroju

® system sitownika bezttoczyskowego bez przeciekdw

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na koncu skoku

CY3*6-* 6 50, 100, 150, 200

CY3**10-* 10 50, 100, 150, 200, 250, 300 M5

CY3**15-* 15 50 ~ 500

CY3**20TF-* 20

CY3**25TF-* 25 100 ~ 800 G1/8 elastyczna
CY3**32TF-* 32

CY3**40TF-* 40

CY3**50TF-* 50 100 ~ 1000 G1/4

CY3**63TF-* 63
* Skok

** B...standard, R...dodatkowe prowadzenie sanek zabezpieczajgce przed obrotem

Adapter montazowy
@ tloka 6 10 15 20 25 32 40 50 63
Adapter montazowy - - - - | BMG2-012 | BMG2-012 | BMG2-012 | BMG2-012 | BMG2-012

Czujniki potozenia ttoka (dla CY3R)

@ toka Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze zlgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Wyposazenie
@ tloka 6 10 15 20 25 32 40 50 63

Zestaw naprawczy do CY3B* CY3B6-PS | CY3B10-PS | CY3B15-PS | CY3B20-PS | CY3B25-PS | CY3B32-PS | CY3B40-PS | CY3B50-PS | CY3B63-PS
Zestaw naprawczy do CY3R* CY3R6-PS | CY3R10-PS | CY3R15-PS | CY3R20-PS | CY3R25-PS | CY3R32-PS | CY3R40-PS | CY3R50-PS | CY3R63-PS
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Napedy liniowe

Sitowniki bezttoczyskowe ze sprzezeniem magnetycznym

z prowadnicami

Seria CY1S

' ‘ ® zgarniacz smaru po wewnetrznej i zewnetrznej stronie rury cylindra wydtuza zywotno$é

® przytgcza pneumatyczne z jednej lub obu stron

® 3 rodzaje zespotdw nastawy skoku: ze zderzakiem z tworzywa, zderzakiem metalowym lub
amortyzatorem hydraulicznym

® szyna do czujnikdw z nakretkami do uniwersalnych czujnikow D-M9

Symbol zaméwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na koncu skoku

CY1SG6-*Z 6 50, 100, 150, 200

CY1SG10-*Z 10 50, 100, 150, 200, 250, 300 M5

CY1SG15-*Z 15 50 ~ 500 ‘

CY1SG20TF-*Z 20 standard: tborra:/khgre);:zjz.hamortyza—
CY1SG25TF-*Z 25 100 ~ 800 G1/8

CY1SG32TF-"Z 32 g
CY1SG40TF-*Z 40 100 ~ 1000 G1/4 §
* Skok 3
Wyposazenie
Uniwersalne czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m Czuinik ze ztgczem M8 i kablem 0,5 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC

Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC

Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
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Napedy liniowe

Sitowniki bezttoczyskowe

ze sprzezeniem mechanicznym

Seria MY1B-Z/MY1B

® wielkos¢ @10 ~ 100 mm

® skok do 5000 mm

® sanki umozliwiajgce obcigzanie sitg prostopadta i momentem wzdtuznym

® ksztattowe potgczenie przenoszace site pomiedzy tokiem a sankami

® tasma uszczelniajgca z tworzywa sztucznego ogranicza przecieki powietrza

® tasma ostonowa ze stali nierdzewnej, utrzymywana magnetycznie (MY1B-Z), zapewnia
maksymalng ochrone tasmy uszczelniajacej

®  zespot nastawy skoku wbudowana $ruba zderzakowa i ewentualnie amortyzator
uderzen

® przytgcza pneumatyczne do wyboru z jednej lub z obu stron sitownika

Symbol zamdwieniowy Srednica tioka [mm] Skoki standardowe™ [mm] Wielkos¢ przytaczy Amortyzacja na krancach skoku
MY1B10G-* 10 100 ~ 2.000 elastyczna
MY1B16G-* 16 100 ~ 2.000 (max. 3.000) M5x0,8
MY1B20G-* 20
MY1B25TFG- *Z 25

G1/8
MY1B32TFG- *Z 32
MY1B40TFG- *Z 40 G1/4 nastawna
100 ~ 2.000 (max. 5.000)
MY1B50TFG- * 50
G3/8
MY1B63TFG- * 63
MY1B80TFG-* 80
G1/2
MY1B100TFG-* 100
* Skok
** dla skoku >2000 mm na konicu symbolu zamdwieniowego nalezy dodac czton -XB11
Wyposazenie
Zespoty regulacji skoku
Srednica tioka [mm] 10 16 20 25 32 40
Typ A Lewy | MY-A10A1 | MY-A16A1 | MY-A20A1 | MY-A25A1 | MY-A32A1 | MY-A40A1
Prawy | MY-A10A2 | MY-A16A2 | MY-A20A2 | MY-A25A2 | MY-A32A2 | MY-A40A2
Typ L Lewy - - MY-A20L1 | MY-A25L1 | MY-A32L1 | MY-A40L1
Prawy - - MY-A20L2 | MY-A25L2 | MY-A32L2 | MY-A40L2
Typ H Lewy | MY-A10H1 - MY-A20H1 | MY-A25H1 | MY-A32H1 | MY-A40H1
Prawy | MY-A10H2 - MY-A20H2 | MY-A25H2 | MY-A32H2 | MY-A40H2
Zespot nastawy skoku Wykonanie zespotu nastawy skoku
Typ A z nastawng $rubg zderzakowa
Typ L z amortyzatorem uderzen do matych obcigzen i nastawng $rubg zderzakowa
Typ H z amortyzatorem uderzen do duzych obcigzen i nastawna $rubg zderzakowa

Amortyzatory uderzen do zespotéw nastawy skoku typu L i H

Srednica tioka [mm] 10 20 25 32 40
TypL - RBO8O6 | RB1007 | RB1412 | RBi412
Typ H RB0805 RB1007 | RB1412 | RB2015 | RB2015
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Napedy liniowe

Boczne elementy mocujace

Wspornik kompensacyjny

Boczne elementy mocujace

Srednica tioka [mm] | Symbol zaméwieniowy Srednica tioka [mm] | Symbol zaméwieniowy
10 MY-S10* 16 MY-J16
16 MY-S16* 20 MY-J20
20 MY-S20* 25 MY-J25
25,32 MY-S25* 32 MY-J32
40, 50 MY-S32* 40 MY-J40
63 MY-S50* 50 MY-J50
80, 100 MY-S63* 63 MY-J63
*A..Typ A B..TypB 80 MY-J80
100 MY-J100
Czujniki potozenia ttoka
¢ do @10, 16, 20, 25, 32, 40 Element Czujnik Czujnik ze zlgczem
adaptacyjny* | zkablem3m | M8 ikablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu BMY3-016 D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu BMY3-016 D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu BMY3-016 D-M9PL D-M9PSAPC

*do montazu czujnikdw w sitownikach @10, 16 i 20 element adaptacyjny nie jest potrzebny

° do @50 Czujnik Czujnik ze zlaczem

z kablem 3 m M8 i kablem 0,5 m §
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-Z73L D-Z73SAPC §
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-Y59BL D-Y59BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-Y7PL D-Y7PSAPC 3
* do @63, 80, 100 Element Czujnik Czujnik ze zlgczem

adaptacyjny | zkablem3m | M8ikablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu - D-Z73L D-Z73SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu BMG2-012 D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu BMG2-012 D-M9PL D-M9PSAPC

Sitowniki bezttoczyskowe

ze sprzezeniem mechanicznym z prowadnicami

Serie MY1G/MY1M/MY1H

® MY1C - prowadnica z rolkami sko$nymi
e MY1M - prowadnica $lizgowa

e MY1H - prowadnica z kulkami w obiegu
e Dostepne zespoty nastawy skoku
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Napedy liniowe

Sitowniki bezttoczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

z owalnym ttokiem

Seria MY3

® 3 wykonania: MY3A - z amortyzacjg elastyczng, MY3B -
z amortyzacjg pneumatyczng, MY3M - z prowadnica $lizgowa

® zastosowanie owalnego ttoka redukuje wysokos¢, dtugose i mase sitownika: redukcija
wysokosci 0 36%, redukcja masy o 53%, redukcja diugosci o 140 mm

® jako wyposazenie, dostepne zespoty regulacji skoku, elementy do mocowania sitownika,
elementy do potgczenia z prowadnicami zewnetrznymi

Sitowniki bez prowadnicy

Symbol zaméwieniowy Wielkos¢ ttoka odpowiadajgca Srednicy [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na koncu skoku
MY3A16-* 16
M5

MY3A20-* 20
MY3A25TF-* 25

G1/8
MY3A32TF-* 32 elastyczna
MY3A40TF-* 40 G1/4
MY3A50TF-* 50

G3/8
MY3A63TF-* 63

100 ~ 2000
MY3B16-* 16
M5

MY3B20-* 20
MY3B25TF-* 25

G1/8
MY3B32TF-* 32 pneumatyczna
MY3B40TF-* 40 G1/4
MY3B50TF-* 50

G3/8
MY3B63TF-* 63

* Skok

Sitowniki z prowadnicg slizgowg

Symbol zamoéwieniowy  Wielkos¢ tloka odpowiadajaca srednicy [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na koncu skoku
MY3M16-* 16 M5
MY3M25TF-* 25 G1/8
100 ~ 2000 pneumatyczna
MY3M40TF-* 40 G1/4
MY3M63TF-* 63 G3/8
* Skok
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Wyposazenie

Uniwersalne czujniki potozenia ttoka

Napedy liniowe

Element adaptacyjny Czujnik z kablem 3 m Czujnik ze zlaczem M8 i kablem 0,5 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu BMY3-016 D-A93L D-A93SAPC

Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu BMY3-016 D-M9BL D-M9BSAPC

Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu BMY3-016 D-M9PL D-M9PSAPC
Zespot nastawy skoku

Wielkos¢ MY3B16 MY3B20 MY3B25 MY3B32 MY3B40 MY3B50 MY3B63

L lewy MY3B-A16L1 | MY3B-A20L1 | MY3B-A25L1 | MY3B-A32L1 | MY3B-A40L1 | MY3B-A50L1 | MY3B-AG3L1

L prawy MY3B-A16L2 | MY3B-A20L2 | MY3B-A25L2 | MY3B-A32L2 | MY3B-A40L2 | MY3B-A50L2 | MY3B-A63L2

H lewy MY3B-A16H1 | MY3B-A20H1 | MY3B-A25H1 | MY3B-A32H1 | MY3B-A40H1 | MY3B-A50H1 | MY3B-AG3H1

H prawy MY3B-A16H2 | MY3B-A20H2 | MY3B-A25H2 | MY3B-A32H2 | MY3B-A40H2 | MY3B-A50H2 | MY3B-AG3H2
Element kompensacyjny

@ toka 16 20 25 32 40 50

Element kompensacyjny MYAJ16 | MYAJ20 MYAJ25 MYAJ32 | MYAJ40 | MYAJ50

@ tloka 63 = = = = =

Element kompensacyjny MYAJ63 - - -
Elementy mocujgce sitownik =
Wielkos¢ A16 A20 A25 A32, A40 A50, AB3 B16 E.f_‘
Elementy mocujace sitownik MY-S16A MY-S20A MY-S25A MY-S32A MY-S40A MY-S16B =
Wielkos¢é B20 B25 B32, B40 B50, B63 - - 3
Elementy mocujace sitownik MY-S20B MY-S25B MY-S32B MY-S40B - -
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Napedy liniowe

Sitowniki bezttoczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

Seria MY2C/H/HT

® sitownik napedowy moze by¢ oddzielony bez zdejmowania przedmiotu ze stolika

® \wysokie dopuszczalne obcigzenie i dopuszczalna warto$¢ momentu

® MY2C: prowadnica z rolkami sko$nymi, max. skok: 2000 mm

® MY2H/HT: doktadna prowadnica kulkowa; max. skok: @ 16 - 1000 mm, @ 25~40 - 1500 mm
® dostepne z jedng (MY2H) lub z dwiema (MY2HT) doktadnymi prowadnicami liniowymi

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Prowadnice Momenty M1/M2/M3
MY2C16G-* 16 M5 5/4/35
N 100, 200, 300, 400, 500,

MY2C25TFG- 25 600, 700 G1/8 13/14/10
MY2C40TFG-* 40 G1/4 ; 45/33/28
MY2H16G-* 16 M5 7/6/7
MY2H25TFG-* 25 G1/8 28/26/26
MY2H40TFG-* 40 0 - 600 G1/4 46/55/46,60/50/60
MY2HT16G-* 16 M5 46/55/46
MY2HT25TFG-* 25 G1/8 2 100/120/100
MY2HT40TFG-* 40 G1/4 200/220/ 200

* Skok

Wyposazenie

Uniwersalne czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze ztaczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Zespodt nastawy skoku
Wielkos¢ C16 C25 C40 H16 H25 H40
MY2CH - MY2H-A25H MY2H-A40H -
MY2CL MY2H-A16L | MY2H-A25L MY2H-A40L - -
MY2HH - - - MY2H-A16H | MY2H-A25H | MY2H-A40H Przedmiot 2 T —
MY2HL - - - MY2H-A16L | MY2H-A25L | MY2H-A40L :
MY2HTH - - - - - -
MY2HTL - - - - - -
Wielkosé HT16 HT25 HT40 - - -
MY2CH - - - - - -
MY2CL - - - - - -
MY2HH - - - - - -
MY2HL - - - - - -
MY2HTH | MY2HT-A16H | MY2HT-A25H | MY2HT-A40H - - -
MY2HTL | MY2HT-A16L | MY2HT-A25L | MY2HT-A40L - - -
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Napedy liniowe

Sitowniki 0 duzej energii

Sitowniki 0 duzej predkosci przesuwu

Seria RHC

® specjalny sitownik o duzej predkosci przesuwu do 3000 mm/s

® max skok 1500 mm

® wbudowana nastawa amortyzaciji i dtuga droga amortyzacji gwarantuje ptynny ruch i
pochtanianie wiekszej energii kinetycznej

Symbol zaméwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy =~ Max. energia pochtaniana [J] ~ Efektywna droga amortyzacji [mm]
RHCB20-* 20 7
250, 300, 400, 500, 600, 700 Rci1/4
RHCB25-* 25 12
RHCB32-* 82 250, 300, 400, 500, 600, Re3/8 21 2
RHCB40-* 40 700, 800, 900, 1000 33 o
80 (obustronna) -
RHCB50-* 50 47
250 ~ 1200 Rci/2
RHCB63-* 63 84 3
RHCB80-* 80 250 ~ 1400 127
Rc3/4
RHCB100-* 100 250 ~ 1500 196
* Skok

Czujniki potozenia ttoka do montazu tasma z kablem 3 m

@ ttoka 20 25 32 40 50 63 80 100
Tasma montazowa BMA2-020 | BMA2-025 | BMA2-032 | BMA2-040 | BMA2-050 | BMA2-063 | BA-08 BA-10
Adapter montazowy BJ3-1 BJ3-1 BJ3-1 BJ3-1 BJ3-1 BJ3-1 -
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93L D-A93L D-A93L D-A93L D-A93L D-B54L D-B54L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL | D-M9BL | D-M9BL | D-M9BL | D-M9BL | D-M9BL | D-K59L | D-K59L
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-MOPL | D-M9PL | D-MOPL | D-MOPL | D-MOPL | D-M9PL | D-G5PL D-G5PL

Wyposazenie

@ ttoka 20 25 32 40 50 63 80 100
tapa mocujgca RHC-L020 | RHC-L025 | RHC-L032 | RHC-L040 | RHC-LO050 | RHC-L06B3 | RHC-LO80 RHC-L100
Kotnierz montazowy | RHC-F020 | RHC-F025 | RHC-FO32 | RHC-F040 | RHC-FO50 | RHC-FO63 | RHC-FO80 RHC-F100
Zestaw naprawczy | RHC20-PS | RHC25-PS | RHC32-PS | RHC40-PS | RHC50-PS | RHC63-PS | RHC80-PS | RHC100-PS
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Napedy liniowe

Sitowniki 0 duzej energii

Sitowniki z dwoma ttokami o zdwojonej sile

Seria MGZ

® clementy montazowe np. fapy mocujgce, kotnierze dostepne na zyczenie
® dostepna wersja o diugim skoku wynoszacym max. 1000 mm
® zabezpieczony przed obrotem (MGZ) przez prowadnice $lizgowa z wbudowanym
zabezpieczeniem
® zdwojona sita na ttoczysku przy jego wysuwie dzieki uktadowu ,tok w ttoku”
® zmniejszona o ok. 30% diugos¢ zabudowy w poréwnaniu ze standardowym sitownikiem
) w wykonaniu tandem
. ® dopuszczalna wartos¢ przenoszonego momentu odpowiada sitownikowi z prowadnicami (np.
MGP) jednak przy ok. 40% mniejszej szerokosci zabudowy
® doktadne zabezpieczenie przed obrotem mieszczace sie w tolerancji katowej + 0,3°
® optymalne rozwigzanie dzieki zastosowaniu profilowanej tulei sitownika z rowkami do zabudowy
czujnikéw potozenia
® tatwiejsze podigczenie sprezonego powietrza przez dwa przytacza pneumatyczne i wewnetrzne
kanaty
® przygotowane otwory montazowe w pokrywie sitownika i na czole ttoczyska

Sitowniki z ttoczyskiem zabezpieczonym przed obrotem

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Maks. sita [N] Amortyzacja na koncu skoku
MGZ20-* 20 M5 436
75~ 800
MGZ25TF-* 25 651
G1/8

MGZ32TF-* 32 973

MGZ40TF- 40 75,100, 125, 1520 elastyczna
MGZ50TF-* 50 150, 175, 200, G1/4 2309

MGZ63TF-* 63 250, 300 3567

MGZ80TF-* 80 G3/8 5829

* Skok

Sitowniki z ttoczyskiem niezabezpieczonym przed obrotem

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Maks. sita [N] Amortyzacja na koricu skoku
MGZR20-* 20 M5 436
75~ 800
MGZR25TF-* 25 651
G1/8

MGZR32TF-* 32 973

MGZR40TF- 40 75.100, 125, 1520 elastyczna
MGZR50TF-* 50 150, 175, G1/4 2309

MGZR63TF-* 63 200, 250, 300 3567

MGZR80TF-* 80 G3/8 5829

* Skok

Elementy do montazu czujnika potozenia ttoka
@ tloka 20 25 32 40 50 63 80
Adapter montazowy | BMY3-016 | BMY3-016 | BMY3-016 | BMP1-032 + BMG2-012 | BMP1-032 + BMG2-012 | BMP1-032 + BMG2-012 | BMP1-032 + BMG2-012

Czujniki potozenia tloka

Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze ztlgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Wyposazenie
@ toka 20 25 32 40 50 63 80

Zestaw naprawczy | MGZ20-PS | MGZ25-PS | MGZ32-PS | MGZ40-PS | MGZ50-PS | MGZ63-PS | MGZ80-PS
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Napedy liniowe

Sitowniki zatrzymujgce i mocujgce

Sitowniki mocujgce z obrotowym ramieniem

Seria MK/MK2T

® zwarta konstrukcja

® wielkosci @ 12 - 63 mm, skok max. 50 mm (bez strefy ruchu obrotowego)

® ruch obrotowy ramienia w kierunku zgodnym lub przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara
® standardowe ramie mocujgce lub element mocujacy dopasowany do mocowanego przedmiotu

(opcja)

® max. sita mocowania do 1400 N

Sitowniki mocujace z obrotowym ramieniem serii MK

® sygnalizacja potozen krancowych przez kontaktronowe czujniki potozenia ttoka

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok ruchu obrotowego [mm] Skoki standardowe [mm] Gwint przytaczy
MKB12-***Z 12
7.5
MKB16-***Z 16
10, 20, 30 M5
MKB20-***Z 20
9.5
MKB25-***Z 25
MKB32TF-*[*Z 32
15 G1/8
MKB40TF-*[**Z 40
10, 20, 30, 50 =
MKB50TF-*[**Z 50 @
19 G1/4 o
MKB63TF-*|**Z 63 z
* Skok 3
** kierunek obrotu: L...przeciwny do ruchu wskazoéwek zegara, R.. zgodny z ruchem wskazéwek zegara
Sitowniki mocujace z obrotowym ramieniem serii MK2T
Symbol zamoéwieniowy @ tloka [mm] Skok ruchu obrotowego [mm] Skoki standardowe [mm] Gwint przytaczy
MK2TB20-*** 20
19 M5
MK2TB25-*|** 25
10, 20
MK2TB32TF-*|** 32
29 G1/8
MK2TB40TF-*** 40
MK2TB50TF-*|** 50
33 20, 50 G1/4
MK2TB63TF-*|** 63
* Skok
** kierunek obrotu: L...przeciwny do ruchu wskazéwek zegara, R.. zgodny z ruchem wskazéwek zegara
Uniwersalne czujniki potozenia ttoka
Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze ztaczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Wyposazenie
@ tloka 12 16 20 25 32 40 50 63
Ramie obrotowe do MKB* MK-A012Z | MK-A016Z | MK-A020Z | MK-A020Z | MK-A032Z | MK-A032Z | MK-A050Z | MK-A050Z
Ramie obrotowe do MK2T* - - MK-A020 | MK-A020 | MK-A032 | MK-A032 | MK-AO50 |MK2T-A063
Kotnierz montazowy CQS-F012 | CQS-FO16 | MKZ-F020 | MKZ-F025 | MK2T-FO32 | MK2T-FO40 | MK2T-FO50 | MK2T-FO63
Zestaw naprawczy do MK* CQSB12-PS | CQSB16-PS | MK20Z-PS | MK25Z-PS | MK32Z-PS | MK2T40-PS | MK2T50-PS | MKB3Z-PS
Zestaw naprawczy do MK2T* - - MK2T20-PS | MK2T25-PS | MK2T32-PS | MK2T40-PS | MK2T50-PS | MK2T63-PS
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Napedy liniowe

Sitowniki zatrzymuijgce i mocujgce

Sitowniki zatrzymujgce do duzych obcigzen

Seria RSH

® wielkosci: @ 20 - 80 mm, skok 15 - 40 mm

® sitownik zatrzymujacy do duzych obcigzen z wbudowanym amortyzatorem uderzen do tagod-
nego hamowania poruszajacej sie masy za pomocg dzwigni z rolkg

® zwarta konstrukcja ze stabilnym kotnierzem z otworami do mocowania
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® sitowniki dwustronnego dziatania lub jednostronnego dziatania ze sprezyng wysuwajgcg ttoczy-

sko (funkcja bezpieczenstwa)

® mechanizm ryglujacy dzwignie z rolkg uniemozliwia odepchniecie zatrzymanej masy
® sygnalizacja potozen krancowych przez standardowe czujniki potozenia ttoka

Symbol zamoéwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na korcu skoku
RSH20-15DM-D 20 15 M5 x 0.5
RSH32TF-20DM-D 32 20
RS2H50TF-30DM-D 50 a0 G nastawny amortyzator uderzen
RS2H63TF-30DM-D 63
RS2H80TF-40DM-D 80 40 G

Czujniki potozenia ttoka do RSH

Czujnik z kablem 3 m Czujnik ze zlaczem M8 i kablem 0,5 m Element adaptacyjny
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-Z73L D-Z73SAPC -
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC BMG2-012
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC BMG2-012
Czujniki potozenia ttoka do RS2H
Czujnik z kablem 3 m Czujnik ze ztlgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Wyposazenie
@ tloka 20 32 50 63 80
Zestaw naprawczy RSH20D-PS RSH32D-PS RS2H50D-PS RS2HB3D-PS RS2H80D-PS
V mémin
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Napedy liniowe

Sitowniki zatrzymujgce i mocujace

Sitowniki zatrzymujgce standardowe
Seria RSQ

® wielkosci: @12 - 50 mm, skok max. 30 mm

® wzmocnione ttoczysko i jego utozyskowanie umozliwiajg duze obcigzenie promieniowe

® zwarta budowa dzigki oparciu konstrukcji na sitowniku kompaktowym

® funkcje sitownika - dwustronnego dziatania, jednostronnego dziatania (funkcja bezpieczenstwa)
® 3 warianty ttoczysk dla optymalnego rozwigzania zadan zatrzymywania

® sygnalizacja potozen kranicowych przez kontaktronowe czujniki potozenia ttoka

e

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na koncu skoku

RSDQB12-10D** 12 10 V5
RSDQB16-*D** 16 10, 15
ERSDQB20-*D** 20

10, 15, 20 elastyczna
ERSDQB32-*D** 32

G1/8

ERSDQB40-*D** 40

20, 25, 30
ERSDQB50-*D** 50

* Skok

**Wykonanie: -... standard, ttoczysko bez rolki, R...ttoczysko z rolka

GO Napedy

Sitowniki z dzwignig uchylng

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Amortyzacja na koncu skoku
ERSDQB32-*DL 32 10, 15, 20
ERSDQB40-*DL 40 G1/8 elastyczna
20, 25, 30
ERSDQB50-*DL 50
* Skok

Adapter montazowy
@ toka 12 16 20 32 40|50
Adapter montazowy | - |BQ2-012 | BQ2-012| - | - | -

Uniwersalne czujniki potozenia ttoka z kablem 3 m

Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze ztagczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC

Wyposazenie
@ tloka 12 16 20 32 40 50
Zestaw naprawczy | RSQ12D-PS | RSQ16D-PS | RSQ20D-PS | RSQ32D-PS | RSQ40D-PS | RSQ50D-PS

3-57



Napedy liniowe

Sitowniki zatrzymujgce i mocujace
Sitowniki centrujgco - mocujgce

Seria CKQ

® jednoczesne pozycjonowanie i mocowanie

® mozliwos¢ dopasowania potozenia korpusu przez zastosowanie zatgczonych podktadek regu-
lacyjnych

® 55 wykonan stozka centrujgcego

® 4 mozliwosci montazu

® bezposredni montaz czujnikdéw potozenia

Symbol zamowieniowy Charakterystyka Wykonanie @ glowicy centrujgcej [mm] Wykonanie glowicy centrujgcej
CKkaQ bez blokady aréaiar )
pierscien magnetycznylstandar 125 30 glowica okragla lub ksztattowa
CLKQ z blokada dowy lub wzmocniony

Sitowniki zatrzymujgce i mocujace
Sitowniki zaciskowe

Seria CKZ

® stata sita docisku zachowana dla réznych wielkosci przedmiotu
® odporne na bryzgi wody i odpryski spawalnicze

® zwarta konstrukcja dzieki owalnemu ttokowi

® tatwe ustawienie kgta otwarcia ramion

® zintegrowany czujnik zblizeniowy

® niewielka masa dzieki aluminiowemu korpusowi (CLKZ1R)

® standard w europejskim przemysle samochodowym

® specjalne uszczelnienie ttoka odporne na ztg jakos¢ powietrza

Symbol zaméwieniowy Gwint przytaczy Kat obrotu [] Charakterystyka
CKZT G1/8, G1/4 30...135 standard europejski
CLKZ1R G1/8 15...105 standard CNOMO
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Miniaturowy sitownik zaciskajgcy
Sitowniki zaciskowe

Seria CKZM

Napedy

® niewielka szerokos¢ (2
® |ekki (2509)

liniowe

0 mm)

® stafa sita zaciskajgca elementy o grubosci do 3,5 mm

® tatwy montaz

® Konstrukcja odporna na pyt

Symbol zamowieniowy Gwint przytaczy Kat obrotu [°] Zakrelzrﬁ;s?’ﬁ;; 285 i zaciskajgca [N] Sita zacisku [N] Wykonanie
CKZM16-68-X2800 120 Wykonanie podsta-
wowe
M5 68 02..06 300
CKZM16-68-X2900 Wykonanie typu
200
tandem

Wyposazenie

Uniwersalne czujniki potozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m Czujnik ze ztaczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-MIPSAPC

Przyktady zastosowan

Zaciskanie
obrabianych
elementow

Transport

3-59

(O Napedy




Napedy liniowe

Amortyzatory, elementy wyposazenia sitownikdw

Amortyzatory uderzen
Seria RB

® clement do amortyzacji w potozeniu krancowym o optymalnym sposobie dziatania

® duza gesto$¢ mocy przy matych wymiarach gabarytowych uzyskana dzieki hydraulicznej zasa-
dzie dziatania

® samoczynne dopasowanie do predkosci i masy zatrzymywanego obiektu pozwala rozszerzy¢
zakres zastosowan

® predkos¢ zderzania do max. 5 m/s

® plaska powierzchnia czotowa moze by¢ wykorzystana jako twardy zderzak

Symbol zaméwieniowy Gwint na korpusie  Skok [mm] Max. energia pochtaniana [J] llos¢ podwaojnych skokow na min.  Max. predko$¢ zderzenia [m/s]
RB0604 M6 x 0.75 4 0.5 1
RB0806 M8 x 1 6 %
RB1007 M10 x 1 7 6 70
RB1412 M14x 1.5 12 20 45 5
RB2015 M20 x 1.5 15 60 25
RB2725 M27 x 1.5 25 150 10

Z kotpakiem zderzakowym

Symbol zaméwieniowy Gwint na korpusie  Skok [mm] Max. energia pochfaniana [J]  1l08¢ podwajnych skokéw na min.  Max. predko$¢ zderzenia [m/s]
RBC0806 M8 x 1 6 3 80
RBC1007 M10x 1 7 6 70
RBC1412 M14x1.5 12 20 45 5
RBC2015 M20x 1.5 15 60 25
RBC2725 M27 x 1.5 25 150 10
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Napedy liniowe

Amortyzatory, elementy wyposazenia sitownikow

Seria RBQ

Amortyzatory uderzen

® nowe rozwigzanie konstrukcyjne (zewnetrzny nurnik) daje jeszcze wigkszg gestos¢ mocy przy

zmniejszonej dtugosci
® samoczynne dopasowanie do obcigzenia
® idealny sposob zabudowy i ustawiania dzieki gwintowi wykonanemu na catej diugosci korpusu

® predkos¢ zderzenia do max. 3 m/s

® zderzak amortyzatora metalowy lub z kotpakiem elastycznym, przy takich samych wymiarach
® zamkniety uktad hydrauliczny daje duzg pewnos¢ dziatania i nie wymaga zadnej obstugi

Amortyzatory z elastycznym kofpakiem zderzakowym

GO Napedy

Symbol zaméwieniowy ~ Gwint na korpusie Skok [mm] Max. energia pochfaniana [J]  llos¢ podwaojnych skokéw na min.  Max. predko$¢ zderzenia [m/s]
RBQC1604 M16x 1.5 4 2 60
RBQC2007 M20 x 1.5 7 12
RBQC2508 M25 x 1.5 8 20 45 3
RBQC3009 M30x 1.5 8.5 34
RBQC3213 M32 x 1.5 13 50 30
Amortyzatory z metalowym zderzakiem
Symbol zaméwieniowy ~ Gwint na korpusie Skok [mm] Max. energia pochfaniana [J]  llos¢ podwaojnych skokéw na min.  Max. predko$¢ zderzenia [m/s]
RBQ1604 M16x 1.5 4 2 60
RBQ2007 M20 x 1.5 7 12
RBQ2508 M25 x 1.5 8 20 e 3
RBQ3009 M30x 1.5 8.5 34
RBQ3213 M32 x 1.5 13 50 30
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Napedy liniowe

Amortyzatory, elementy wyposazenia sitownikow

Amortyzatory o tagodnym ttumieniu
Seria RJ

® tagodne hamowanie poruszajacych sie elementow przez réwnomierne tlumienie dzieki
spiralnemu rowkowi

® do zatrzymywania lekkich elementow lub elementow transportowanych z mniejszymi
predkosciami

® czas tlumienia zmniejszony 0 30% w poréwnianiu do serii RB

® wymiary montazowe zgodne z serig RB

® dostepne rézne wykonania dla réznych predkosci uderzen

Symbol zaméwieniowy Srednica zewnetrzna Skok [mmi] Max. energia pochtaniana  llos¢ podwomych skokow  Max. predkosc zderzenia
[mm] [ na min. [mm/s]

RJ0604 6 4 0.5 ;

RJ0806L 80
8 6 1

RJ0806H 2

RJ1007L 1
10 7 3 70

RJ1007H 2

RJ1412L 1
14 12 10 45

RJ1412H 2

RJ2015L 1
20 15 30 25

RJ2015H 2

RJ2725L 1
27 25 70 10

RJ2725H 1.5

Z kotpakiem zderzakowym
Symbol zaméwieniowy Srednica zewnetrzna Skok [mm] Max. energia pochfaniana  llos¢ podWOJm_/ch skokow  Max. predkos¢ zderzenia
[mm] [ na min. [m/s]

RJ0806LU 1
8 6 1 80

RJ0806HU 2

RJ1007LU 1
10 7 3 70

RJ1007HU 2

RJ1412LU !
14 12 10 45

RJ1412HU 2

RJ2015LU !
20 15 30 25

RJ2015HU 2

RJ2725LU 1
27 25 70 10

RJ2725HU 1.5
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Napedy liniowe

Sitowniki do specjalnych zastosowan

Sitowniki cylindryczne ze stali nierdzewnej

Seria CG5

® sitowniki cylindryczne z okragtymi pokrywami

® uszczelnienia z NBR lub FKM do wyboru

® materiat: stal nierdzewna SUS304; specjalny pierscien zgarniajgcy optymalnie
uszczelnia ttoczysko

® ytatwiona obstuga dzieki mozliwosci demontazu

® smar nadajgcy sie do zastosowan w przemysle spozywczym - zgodny z zaleceniami FDA
(Food and Drag Administration - USA)

Sitowniki dwustronnego dziatania z magnesem, z uszczelnieniami z kauczuku NBR

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Cisnienie pracy [MPa]
CDG5BN20SR-** 20 25, 50, 75, 100, 125, 150, 200 005 1
CDG5BN*SR-** 25,32, 40, 50, 63, 80, 100 25, 50, 75, 100, 125, 150, 200, 250, 300 o
* @ tlok
** Skok

Standardowe czujniki potozenia ttoka z kablem 3 m

@ ttoka 20 25 32 40 50 63 80 100 =
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-GSBAL | D-G5BAL | D-G5BAL | D-G5BAL | D-G5BAL | D-GEBAL | D-G5BAL | D-G5BAL é‘?
Tasma montazowa NBA-088S | NBA-106S | BGS1-032S | BAF-04S | BAF-05S | BAF-06S | BAF-08S | BAF-10S

Wyposazenie 3
@ tloka 20 25 32 40 50 63 80 100

Kotnierz CG-FO20SUS | CG-F025SUS | CG-F032SUS | CG-FO40SUS | CG-FO50SUS | CG-FOB3SUS | CG-FO80SUS | CG-F100SUS

tapa mocujgca CG-L020SUS | CG-L025SUS | CG-L032SUS | CG-LO40SUS | CG-LO50SUS | CG-LOB3SUS | CG-LO8OSUS | CG-L100SUS

Zestaw naprawczy | CG5N20SR-PS | CG5N25SR-PS | CG5N32SR-PS | CGEN40SR-PS | CG5N50SR-PS | CGENB3SR-PS | CG5N8OSR-PS | CGEN100SR-PS

Sitowniki do specjalnych zastosowan
Sitowniki cylindryczne ze stali nierdzewne;

® sitowniki cylindryczne z okrggtymi pokrywami
® yszczelnienia z NBR lub FKM do wyboru
® material: stal nierdzewna SUS304; specjalny pierécien zgarniajacy optymalnie
uszczelnia ttoczysko
® smar nadajgcy sie do zastosowan w przemysle spozywczym - zgodny z zaleceniami FDA
(Food and Drag Administration - USA)

Sitowniki dwustronnego dziatania z magnesem, z uszczelnieniami z kauczuku NBR

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Cisnienie pracy [MPa]

CDJ5B*SR-**-B 10, 16 15 ~ 200 0.1..0.7
* @ toka, ** Skok

Wyposazenie

Standardowe czujniki potozenia ttoka do montazu tasma z kablem 3 m Elementy mocujgce sitownik

@ ttoka 10 16 @ tloka 10 16
Czujniki potozenia D-H7BAL D-H7BAL Kotnierz CJ-FO16SUS CJK-FO16SUS
Tasma montazowa BJ2-0108 BJ2-016S tapa mocujaca CJ-L016SUS CJK-LO16SUS
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Napedy liniowe

Sitowniki do specjalnych zastosowan

Sitowniki rozdzielajgce

Seria MI*

Sitowniki z 1 palcem

® do wyboru wersja jednopalcowa (MIS) lub dwupalcowa (MIW)

® 5 wielkosci

® \wysoka trwato$¢ dzieki ptywajacemu potgczeniu ttoka i palca, przez co uszczelnienia nie sg

obcigzane
® 3 r6zne wykonania palca

® sekwencyjny naped obu palcéw sitownika rozdzielajacego MIW

® dostepne opcje: nastawa skoku, zgarniacz

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Cisnienie pracy [MPa]
MIS8-*D 8 10, 20 M3
MIS12-*D 12
MIS20-*D 20 10200 M5 02..07
MIS25-*D 25
MIS32TF-*D 32 %090 G1/8
* Skok
Sitowniki z 2 palcami
Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Cisnienie pracy [MPa]
MIW8-*D 8 8 M3
MIW12-*D 12 12
MIW20-*D 20 20 M5 02..0.7
MIW25-*D 25 25
MIW32TF-*D 32 32 G1/8
* Skok

Uniwersalne czujniki pofozenia ttoka

Czujnik z kablem 3 m

Czujnik ze zlgczem M8 i kablem 0,5 m

Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC

Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Wyposazenie

@ tloka 8 12 20 25 32

Zestaw naprawczy do MIS* MIS8-PS MIS12-PS MIS20-PS MIS25-PS MIS32-PS

Zestaw naprawczy do MIW* MIW8-PS MIW12-PS MIW20-PS MIW25-PS MIW32-PS
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Napedy liniowe

Sitowniki do specjalnych zastosowan

Sitowniki z uszczelnieniem metalowym

Seria MQ*

Sitowniki do duzych obciazen bocznych

® minimalne tarcie dzieki metalowym uszczelnieniom i ptywajacemu utozyskowaniu

® niskie cisnienie zadziatania, 0,005 MPa

® ptynny, rownomierny ruch nawet przy predkosci < 0,3 mm/s
® wysoka trwatosé, 100 min cykli tj. okoto 10 000 km

® duza predkosc¢ - wersja do 3 m/s
® zwiekszona odpornos¢ na obcigzenia boczne dzieki wbudowanej prowadnicy

kulkowej (w wersiji L)

® zastosowanie czujnikdw potozenia ttoka nie jest mozliwe

Symbol zamowieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Cisnienie pracy [MPa]  Zakres predkosci ttoka [mm/s]
MQMLB6-**D 6 15, 30, 45, 60 0.02...0.7 =
0.5 ... 1000 @
MQMLB*-**D 0 0.005 ... 0.7 o
z
MQMLB*H-**D M5 0.01...0.7 5 ... 3000
MQMLB*-*D " 0.005 ... 0.7 0.5... 1000 3
MQMLB*H-**D 0.01...0.7 5 ... 3000
15, 30, 45, 60, 75, 100
MQMLB*-*D 20 0.005 ... 0.7 0.5... 1000
MQMLB*H-**D 0.01..0.7 5 ... 3000
Rc1/8
MQMLB*-*D o5 0.005 ... 0.7 0.5 ... 1000
MQMLB*H-**D 0.01..0.7 5 ... 3000
* @ ttoka
** Skok
Sitowniki jednostronnego dziatania
Symbol zamdwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Cisnienie pracy [MPa]  Zakres predkosci tloka [mm/s]
MQP4-10S 4
MQP6-10S 6
MQP10-10S 10 10 M5 0.001 ... 0.7 0.3 ... 500
MQP16-10S 16
MQP20-10S 20
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Napedy liniowe

Sitowniki kompaktowe

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Cisnienie pracy [MPa] Zakres predkosci ttoka [mm/s]

MQQLB*-**D 0.005...0.7 0.5...500
10 10, 20, 30, 40

MQQTB*-**D 0.005...0.5 0.3...300

MQQLB*-**D 0.005...0.7 0.5...500
16 10, 20, 30, 50, 60 M5

MQQTB*-**D 0.005...0.5 0.3...300

MQQLB*-**D 0.005...0.7 0.5...500
20 10, 20, 30, 40, 50, 60

MQQTB*-**D 0.005...0.5 0.3...300

MQQLB*-**D o 0.005...0.7 0.5...500

MQQTB*-**D 0.005...0.5 0.3...300

Rc1/8

MQQLB*-**D 20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 0.005...0.7 0.5...500

MQQTB*-*D 100 0.005...0.5 0.3...300

MQQLB*-**D 0.005...0.7 0.5...500
40 Rec1/4

MQQTB*-**D 0.005...0.5 0.3...300

* @ ttoka
** Skok
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Sitowniki do specjalnych zastosowan

Sitowniki tréjpotozeniowe

Seria RZQ

Napedy liniowe

® innowacyjna konstrukcja z dwoma ttokami

® znaczne zmniejszenie dtugosci w poréwnaniu do tradycyjnych sitownikéw wielopotozeniowych
® wysoka powtarzalnos¢ potozenia posredniego, od +0,02 mm
® duza obcigzalno$¢ promieniowa ttoczyska

® gwintowane otwory na czole ttoczyska i przedniej pokrywie sitownika utatwiajgce montaz

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok catkowity [mm] Skok pierwszy [mm] Gwint przytaczy

RZQA32TF-*-** 32

G1/8
RZQA40TF-*-** 40

25 ~ 300 10~ 95 (w5 mm krokach)

RZQA50TF-*-** 50

G1/4
RZQAG63TF-*-** 63

* Skok catkowity

** Potozenie posrednie =
Uniwersalne czujniki potozenia ttoka §
Czujnik z kablem 3 m Czujnik ze ztaczem M8 i kablem 0,5 m 3
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Wyposazenie
@ toka 32 40 50 63
Kotnierz RZQ-F032 RZQ-F040 RZQ-F050 RZQ-F063
tapa mocujaca RzQ-L032 RzQ-L040 RzQ-L050 RzQ-L063
Ucho podwajne standar- RZQ-D032 RZQ-D040 RZQ-D050 RZQ-D063
dowe
Zestaw naprawczy RzQ32-PS RZQ40-PS RZQ50-PS RZQ63-PS

Skok plerwszy

1 pozycja wyjsciowa - zasilone przylacze A

2 skok pierw-,;zy., zasilone s3 przylacza AN C,
zatrzymanie nastepuje w polozeniu posrednim

Skok catkowity

|, |

?
L] I;..‘.I__r T

0 Qe

3 wysuriedie calkowile, zasiane saprzviacza A, BiC
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Napedy liniowe

Sitowniki do specjalnych zastosowan

Sitowniki cylindryczne

® odporny na wode i fatwy do czyszczenia

® yszczelnienia z NBR lub FKM
® materiat korpusu: aluminium

]
Seria HY

® smar z certyfikatem dla przemystu spozywczego (certyfikat NSF-H1) jako opcja

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Cisnienie pracy [MPa]
HYDB20R-* 20 25, 50, 75, 100, 125, 150, 200
M5 02..1
HYDB25R-* 25
HYDB32TFR-* 32
G1/8
HYDB40TFR-* 40 015 1
N 25, 50, 75, 100, 125, 150, 200, R
HYDB50TFR- 50 250, 300 G/
HYDB63TFR-* 63
HYDB80TFR-* 80 G3/8 007 1
HYDB100TFR-* 100 G1/2 o
* Skok
Sitowniki zgodne z ISO
Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Cisnienie pracy [MPa]
HYDCB32TFR-* 32 G1/8
25 ~ 500
HYDCB40TFR-* 40
G1/4 0.15... 1
HYDCB50TFR-* 50
25 ~ 600
HYDCB63TFR-* 63 G3/8
* Skok
Sitowniki kompaktowe z prowadnicami
Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Cisnienie pracy [MPa]
HYDG20R-* 20
20, 30, 50, 100, 150, 200 M5 02..1
HYDG25R-* 25
HYDG32TFR-* 32
G1/8
HYDG40TFR-* 40
25, 50, 100, 150, 200 0.15...1
HYDG50TFR-* 50
G1/4
HYDG63TFR-* 63

* Skok



Sitowniki kompaktowe

Napedy liniowe

Cisnienie pracy [MPa]

Symbol zaméwieniowy @ tloka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy
HYDQB20R-* 20
5~50 M5 02..1
HYDQB25R-* 25
HYDQB32TFR-* 32
5~100 G1/8
HYDQB40TFR-* 40 0151
HYDQB50TFR-* 50 o
10~ 100 G1/4
HYDQB63TFR-* 63
* Skok
Wyposazenie
Tasmy do montazu czujnikdw na sitownikach cylindrycznych (HYB)
@ tloka 20 25 32 40 50 63 80 100
D-H7BA BMA2-020 BMA2-025 BMA2-032 BMA2-040 BMA2-050 BMA2-063 - -
D-G5BA - - - - BA-08 BA-10
Czujniki do sitownikow HYQ, HYC, HYG
Elektroniczne, 3-przewodowe, NPN, wskaznik stanu D-FENL
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-FePL
D-F6BL

Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu

3-69

GO Napedy




Napedy liniowe

3-70



Napedy

Napedy liniowe elektryczne 3-71
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Napedy
elektryczne

Napedy elektryczne odgrywajg coraz wiekszg role we wszystkich sektorach wspétczesnej automatyki przemystowej. Juz od
wielu lat nasi klienci maja do dyspozycji szeroki wachlarz napedéw: poczawszy na napedach z ttoczyskiem o duzej mocy,
przez dynamiczne stoliki przesuwane po precyzyjne napedy miniaturowe i chwytaki.

Realizacja zatozen przemystu 4.0 wymaga tagczenia komponentéw w sie¢ az do poziomu napedu, aby to umozliwi¢ SMC dostarcza
rozwigzania od sterownikow gateway kompatybilnych z lokalnym protokotem po mechanizmy napedoéw bez silnikow elektrycznych.
Idea napeddw bez silnika jest tatwos¢ ich integracji z istniejagcym systemem, dzieki mozliwosci zastosowania preferowanego silnika,
sterownika i protokotu. Rozwiazanie obstuguje silniki wielu producentéw. Ponizsze tabele zwieZle prezentuja szerokie portfolio
produktow SMC i dostepnych opcji. Symbole zamodwieniowe obejmuja naped, pasujgcy standardowy sterownik i wszystkie niezbedne
przewody. Jezeli chcesz dowiedzie¢ sie wiecej skontaktuj sie z SMC.

Seria Bezposredni (skok) ~ Pasek zebaty (skok)  Przektadnia sSrubowa (skok) Kat obrotu  Silnik krokowy 24 VDC  Serwomotor 24 V DC
LEFS / LEFB do 3000 mm do 1200 mm [ [ J
LEJS / LEJB do 3000 mm do 1500 mm
LEL do 1000 mm o
LEM do 2000 mm {

LEY / LEYG do 800 mm (LEYG 300 mm) (] [ J
LESH do 150 mm [ ] [
LEP do 75 mm o

LER do 360°| (

LEH do 80 mm o

LAT 10 - 50 mm

O Opcja dostepna w ramach czesci serii. Aby dowiedzie¢ sie wiecej skontaktuj sie z SMC.
® Opcja dostepna w ramach cafej serii.

LATCA LECP6 LECA6 LECP1 LECP2 LECPA JXCO1 JXC9P1

Silnik krokowy 24V DC [ J [ J [ J ([ J [ J [ J
Wybieralny typ Serwomotor 24V DC [ J
silnika 230VAC Servo

Naped bezposredni 24V DC [ J

Komunikacja szeregowa (] L
U el Szeregowa /O, Pozycjonowanie 15 64 64 14 14 64 r/w via
sterownik

Sie¢ Modbus Gateway* | Gateway* EtherNet/IP | ProfiNet

*Gateway: Zastosowanie dodatkowego modutu Gateway (serii LEC-G) umozliwia podtgczenie kompatybilnych sterownikdéw do sieci
Fieldbus. Obstugiwane protokoty i odpowiadajgcg maksymalng liczbe obstugiwanych sterownikéw przedstawiono ponizej:

SPS

Sie¢
Fieldbus Sterownik silnika
krokowego
Seria LECP6

Komunikacja
szeregowa

RS485 Moina podaczyC
navwet 12 sterownikow (
EDE B B ¢ - £ o’ -
B B0 B I > :
- - . Kompatybilny . =1
; ; ¥ * I stero&rgk & n/ ‘
% i i - "_ ﬂ ﬂ g =" Chwytak Elektryczne kompaktowe Sitowniki elektryczne Elektryczny stolik
H i ' E elektryczny  stoty przesuwne z tloczyskiem przesuwany z przektadnia
t t t t Emmmm Seria LEH Seria LES Seria LEY $rubowa Seria LEF
ey a ’
o s i iV s ‘;f “_;"'_" . 4& R ¢
e il \ ) & & N
. g Sterownik silnik: Sterownik -
CCrinklZ] Device: ‘et M Ethen'et/IP woromego 1 Semomotora - = Elektryczne napedy
Seria LECP6 Seria LECAG Elektryczne stoly Miniatureowe napedy beztioczyskowe z Elektryczne stoliki
12 8 5 12 obrotowe elekiryczne z przekiadnia paskiem zebatym przesuwane z paskiem
Seria LER $rubowa Seria LEP Seria LEM zebatym Seria LEL




—

LEFS/LEFB /’ LEJS/LEJB

LER — LEHS/LEHF -
~ - =2 4, -
e P
230 V AC Servo 24V DC Bezposredni Bez silnika* D:(ﬁ;?ﬂgf::gsw Pom(i;;s,zs::enie Odporny na wilgo¢ Seria
[ ] [ ) ([ () @) LEFS / LEFB
[ ] [ ] [ ] ([ ] O LEJS/ LEJB
LEL
LEM
[ ] [ J [ ] @) LEY /LEYG
LESH
LEP
O @) LER
O (] LEH
[ LAT

* Kompatybilny z silnikami producentow: Mitsubishi, Yaskawa, SANYO DENKI, OMRON, Panasonic, FANUC, NIDEC SANKYO,
KEYENCE, FUJI ELECTRIC, FASTECH, Rockwell Automation, Beckhoff Automation, Siemens, Delta Electronics, ORIENTAL MOTOR

JXC73, LECSC, LECSS-S, LECYM,
Jxcgs ~ JXC98  LECSA  LECSB LECSS-T LECYU
X (4) X (4)
Wybieralny typ
( ] ([ J [ J [ ] silnika
o ()
2048 2048 via 7 Wybieralny
sterownik
EtherNet/IP CC-Link, SSCNETIII, SSCNETIII/H | Mechatrolink Il, Mechatrolink Il
LECA6

LATCA LECP6 LECPA
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Napedy liniowe elektryczne

Naped liniowy

Ptaski stolik przesuwny z silnikiem liniowym

Seria LAT

® kompletny system: naped ze sterownikiem i kablami
& ® 15 punktéw pozycjonowania
by = ® zintegrowane prowadnice
o ® mozliwe pozycjonowanie z dociskiem
® |ekka, zwarta konstrukcja
® zintegrowany pomiar potozenia

Do pracy w potozeniu poziomym

Doktadnos¢ pozycjonowania [um] Max. obcigzenie uzytkowe

Symbol zaméwienio Skok [mm Maks. sita [N Predkos$¢ [mm/s

y wy (mm] ] N lka] edkos¢ [mm/s]
LAT3-10-3PA3 10 52
LAT3-20-3AP3 20 +90 6
LAT3-30-3AP3 30 5.5

0.5 400

LAT3F-10-3AP3 10 52
LAT3F-20-3AP3 20 +5 6
LAT3F-30-3AP3 30 5.5

* Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac¢ sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu

Wyposazenie
Program do konfiguracji PC z kablem komunikacyjnym 3 m LATC-W2
Licznik wielofunkeyjny CEU5PB-D
Kabel licznika, dt. 3m LATHS-3
Kabel I/0, dt. 3m LATH5-3
Napedy z paskiem zebatym

Elektryczne stoliki przesuwne, ptaskie
Seria LEL

® kompletny system: naped ze sterownikiem i kablami
® programowalne 64 kroki pozycjonowania

® powtarzalno$¢ + 0,1 mm

® \wysoko$¢ profilu tylko 48 mm

® opcja: szyna do czujnikéw

Do pracy w potozeniu poziomym

Symbol zaméwieniowy Prowadnice Predkos¢ [mm/s] Max. obciazenie uzytkowe [kg] Skok [mm]
LEL25MT-*-R36P3 liniowa prowadnica $lizgowa 48 ... 500 2.5
_x ; ; 100~1000
LEL25LT-*-R36P3 doktadna prowadnlca 7 kulkami 48 1000 5
w obiegu
* Skok

** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu

Wyposazenie
Program do konfiguracji PC z kablem komunikacyjnym 3 m LEC-W2
Panel operatorski z kablem 3 m LEC-T1-3EGS
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Napedy liniowe elektryczne

Napedy z paskiem zebatym

Elektryczne napedy liniowe bezttoczyskowe

Seria LEM

Naped bez hamulca

® niepotrzebne programowanie

® prowadnica i cze$¢ napedowa sg rozdzielne: fatwa i oszczedzajgca czas obstuga

® funkcja nauki skoku przy pomocy przycisku z réznym przyspieszeniem/hamowaniem
® potozenie silnika napedu do wyboru

® czujniki potozenia wsuwane w rowki

® do 12 indywidualnych potozen posrednich
® sterowanie jak sitownika dwustronnego dziatania z zaworem bistabilnym

Symbol zaméwieniowy Prowadnice Max. obcigzenie uzytkowe [kg] Predkos¢ [mm/s] Skok [mm] Powtarzalnos¢
LEMB25T-*W-R32P3 6
bez prowadnicy
LEMB32T-*W-R32P3 11
48 ... 1000 100 ~ 2000
LEMC25T-*-R32P3 10 3
prowadnica rolkowa z
LEMC32T-*-R32P3 20 ©
" +0.1 mm z
LEMH25T-*-R32P3 doktadna prowadnica z 10 3
LEMH32T-*-R32P3 kulkami w obiegu 20 48 2000 100, 200, 300, 400,
LEMHT25T-*-R32P3 2 dokfadne prowadnice 10 500,600
LEMHT32T-*-R32P3 Z kulkami w obiegu 20
* Skok
** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu
Naped z hamulcem
Symbol zaméwieniowy Prowadnice Max. obcigzenie uzytkowe [kg] Predkos¢ [mm/s] Skok [mm] Powtarzalno$é
LEMB25T-*BW-R32P3 6
bez prowadnicy
LEMB32T-*BW-R32P3 11
48 ... 1000 100 ~ 2000
LEMC25T-*B-R32P3 10
prowadnica rolkowa
LEMC32T-*B-R32P3 20
N +0.1mm
LEMH25T-"B-R32P3 doktadna prowadnica z 10
LEMH32T-*B-R32P3 kulkami w obiegu 20 46 2000 100, 200, 300, 400,
LEMHT25T-"B-R32P3 2 doktadne prowadnice 10 500, 600
LEMHT32T-*B-R32P3 Z kulkami w obiegu 20

* Skok

** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu
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Napedy liniowe elektryczne

Napedy z paskiem zebatym

Elektryczne stoliki przesuwne

Seria LEFB ’L

® kompletny system: naped ze sterownikiem i kablami

® programowalne 64 kroki pozycjonowania

® prowadnica $lizgowa o wysokiej sztywnosci

® powtarzalnos¢ + 0,1 mm

® dostepne z silnikiem krokowym lub serwonapedem

® inne skoki na zyczenie: LEFB25 i LEFB32 max. 2000 mm

Do pracy w potozeniu poziomym

Symbol zaméwieniowy Max. obcigzenie uzytkowe [kg] Skok [mm] Predkos¢ [mm/s] Silnik Powtarzalnos¢
LEFB25T-*-R36P1 5 48 ... 1400 2-fazowy silnik krokowy
300 ~ 2000

LEFB32T-*-R36P1 14 48 ... 1500 +0.08 mm
LEFB16AT-*-R36P1 1 300 ~ 1000 —

Serwomoto
LEFB25AT-*-R36P1 2 300 ~ 2000 rwormotor
* Skok
** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu
Wyposazenie
Program do konfiguracji PC z kablem komunikacyjnym 3 m LEC-W2
Panel operatorski z kablem 3 m LEC-T1-3EGS

Napedy z paskiem zebatym

Seria LEJB

® minimalna przestrzen zabudowy dzieki ptaskiej konstrukcii

® standardowe wymiary rozstawienia otworéw montazowych

® sterownik serwomotoru AC z wieloma funkcjami i mozliwosciami nastaw
® mozliwy sygnat sterujacy typu impuls/impuls lub impuls/kierunek

® czujniki potozenia catkowicie zabudowane w korpusie

Napedy do pracy w pofozeniu poziomym (bez hamulca)

Elektryczne napedy liniowe bezttoczyskowe

Symbol zaméwieniowy sl sru?nygnrl?pedowej Muzizxﬁsé);gz[ig]le Skok [mm] Predkos¢ [mm/s] Powtarzalno$é Enkoder
LEJB40S2T-*-R2A2H Enkoder przyro-
27 20 200 ~ 2000 1...2000 stowy
LEJB40S6T-*-R2B2H Enkoder absolutny
+0.04 mm -
LEJB63S3T-*-R2A2H Enkoder przyro-
42 30 300 ~ 3000 1...3000 stowy
LEJB63S7T-*-R2B2H Enkoder absolutny

* Skok
** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapozna¢ sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu

Wyposazenie

LEC-MRC2E
LEC-MR-J3USB

Program do konfiguracji PC

Kabel do programowania

Kabel I/0, 1.5 m
Enkoder przyrostowy (LECSA) LEC-CSNA-1
Enkoder absolutny (LECSB) LEC-CSNB-1
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Napedy z przektadnig srubowg

Sitowniki elektryczne z ttoczyskiem

Seria LEY

Napedy do pracy w pofozeniu poziomym (bez hamulca)

Skok $ruby napedowej

Napedy liniowe elektryczne

® kompletny system: naped ze sterownikiem i kablami
® programowalne 64 kroki pozycjonowania
® regulowana sita i predko$c

® wysoka powtarzalno$¢ potozenia posredniego, od 0,02 mm

® clastyczny montaz dzigki wielu mozliwo$ciom mocowania napedu
® potozenie silnika napedu do wyboru
® dostepne z silnikiem krokowym lub serwonapedem

® dtuzsze skoki na zyczenie: LEY25 max. 400 mm, LEY32 max. 500 mm

Max. obcigzenie uzytko-

Symbol zamoéwieniowy mmi Skok [mm] we [kq] Maks. sita [N] Predkos¢ [mm/s]
LEY16A-*-R36P1 10 6 38 15 ... 500
LEY16B-*-R36P1 5 17 74 8...250
LEY16C-*-R36P1 25 30 141 4..125
LEY25A-*-R36P1 12 18 122 18 ... 500
LEY25B-*-R36P1 6 30, 50, 100, 200, 300 238 9..250
LEY25C-*-R36P1 3 %0 452 5..125
LEY32A-*-R36P1 16 30 189 24 ...500
LEY32B-*-R36P1 8 370 12...250
LEY32C-*-R36P1 4 % 707 6..125
LEY40A-*-R36P1 16 30 283 24 ...300
LEY40B-*-R36P1 8 30 ~ 500 553 12...150
LEY40C-*-R36P1 4 % 1058 6..75

* Skok

** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac¢ sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu

Napedy do pracy w pofozeniu pionowym (z hamulcem elektrycznym)

Skok $ruby napedowej

Max. obcigzenie uzytko-

Symbol zamowieniowy (mm] Skok [mm] we [kg] Maks. sita [N] Predkos¢ [mm/s]
LEY16A-*B-R36P1 10 2 38 15 ... 500
LEY16B-*B-R36P1 5 4 74 8...250
LEY16C-*B-R36P1 25 141 4..125
LEY25A-*B-R36P1 12 ° 122 18 ... 500
LEY25B-*B-R36P1 6 30, 50, 100, 200, 300 16 238 9...250
LEY25C-*B-R36P1 3 30 452 5..125
LEY32A-*B-R36P1 16 1 189 24 ...500
LEY32B-*B-R36P1 8 22 370 12...250
LEY32C-*B-R36P1 4 43 707 6..125
LEY40A-*B-R36P1 16 13 283 24 ... 300
LEY40B-*B-R36P1 8 30 ~ 500 27 553 12...150
LEY40C-*B-R36P1 4 53 1058 6..75

* Skok

** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac¢ sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu

Wyposazenie
Program do konfiguracji PC z kablem komunikacyjnym 3 m LEC-W2
Panel operatorski z kablem 3 m LEC-T1-3EGS
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Napedy liniowe elektryczne

Elementy mocujace

Wielkosé LEY16 LEY25 LEY32/40
kapa mocujaca LEY-LO16 LEY-L025 LEY-L032
Kotnierz LEY-FO16 LEY-F0O25 LEY-FO32
Mocowanie widetkowe LEY-D016 LEY-D025 LEY-D032
Koncéwka prosta wahliwa I-G02 [-G04 I-G04
Koncdwka widetkowa Y-G02 Y-G04 Y-G04
Bolec lY-G02 IY-G04 [Y-G04
Mocowanie A do elementu kompensacyjnego - YA-03 YA-03
Mocowanie B do elementu kompensacyjnego - YB-03 YB-03
Element kompensacyjny - YU-03 YU-03

Napedy z przektadnig srubowg

Miniaturowe napedy elektryczne
Seria LEP

® kompletny system: naped ze sterownikiem i kablami
® programowalne 64 kroki pozycjonowania

® |ekka, zwarta konstrukcja

® do wyboru: z ttoczyskiem lub stolikiem przesuwnym
® powtarzalno$¢ + 0,05 mm

® mozliwe pozycjonowanie z dociskiem

Miniaturowy naped z ttoczyskiem

Skok $ruby napedowej Max. obcigzenie uzytkowe

Symbol zamdwieniowy Predkos¢ [mm/s] ] Skok [mm] lka] Maks. sita [N]
LEPY6K-*-R36P3 10 ... 150 4 1 (pionowo: 0,5) 14...20
LEPY10K-*-R36P3 10 ... 200 5 2 (pionowo: 1,5) 25...50
LEPY6J-*-R36P3 20 ... 300 8 25,90,75 0.75 (pionowo: 0,25) 7..10
LEPY10J-*-R36P3 20 ... 350 10 1.5 (pionowo: 1) 125..25
* Skok
** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac¢ sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu
Miniaturowy naped ze stolikiem przesuwnym

Symbol zaméwieniowy Predkosé [mm/s] S éru?nym'l?pedowej Skok [mm] bad ObCiQZ'[Eg]ie UrAjieie Maks. sita [N]
LEPS6K-*-R36P3 10 ... 150 4 1 (pionowo: 0,5) 14...20
LEPS10K-*-R36P3 10 ... 200 5 2 (pionowo: 1,5) 25...50
LEPS6J-*-R36P3 20 ... 300 8 25,90 0.75 (pionowo: 0,25) 7..10
LEPS10J-*-R36P3 20...350 10 1.5 (pionowo: 1) 125..25
* Skok

** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu

Wyposazenie
Program do konfiguracji PC z kablem komunikacyjnym 3 m LEC-W2
Panel operatorski z kablem 3 m LEC-T1-3EGS
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Napedy liniowe elektryczne

Napedy z przektadnig Srubowg

Sitowniki elektryczne z prowadnicami
Seria LEYG

® Kompletny system: naped ze sterownikiem i kablami

® programowalne 64 kroki pozycjonowania

® regulowana sita i predko$¢

® sztywnos¢ do 5 razy wigksza w poréwnianiu z serig LEY

® wysoka powtarzalno$¢ potozenia posredniego, od £0,02 mm

® prowadnice $lizgowe lub toczne - do wyboru

® clastyczny montaz dzieki wielu mozliwosciom mocowania napedu
® dostepne z silnikiem krokowym lub serwonapedem

Napedy do pracy w potozeniu poziomym (bez hamulca)

Symbol zamowieniowy S8 ér“fnf;?p‘?dowej Skok [mmi] L% ObCiQZ'[Eg]ie UZKOWe  ptoks. siaN]  Prodkodé [mmvs]
LEYG16*A-**-R36P1 10 6 38 15 ... 500
LEYG16*B-*-R36P1 5 30, 50, 100, 200 17 74 8... 250
LEYG16*C-**-R36P1 25 30 141 4..125
LEYG25*A-**-R36P1 12 18 120 18 ... 500
LEYG25*B-*-R36P1 6 238 9..250
LEYG25°C-**-R36P1 3 %0 452 5..125 g
LEYG32*A-**-R36P1 16 30 189 24 ... 500 g
LEYG32*B-*-R36P1 8 30, 50, 100, 200, 300 370 12 ..300
LEYG32°C-*-R36P1 4 % 707 6..150 3
LEYG40*A-**-R36P1 16 30 283 24 ... 500
LEYG40*B-*-R36P1 8 553 12... 300
LEYG40*C-*-R36P1 4 % 1058 6..175

* rodzaj prowadnicy: M - $lizgowa, L - kulkowa

** Skok
** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu

Napedy do pracy w potozeniu pionowym (z hamulcem elektrycznym)

Symbol zaméwieniowy Sl ér“f%r?]?pedowej Skok [mm] L ObCi%Eg]ie UZYIOWE  \paks. sita [N] Predko$¢ [mmy/s]
LEYG16*A-**B-R36P1 10 15 38 15.... 500
LEYG16*B-*B-R36P1 5 50 ~ 200 35 74 8. 250
LEYG16*C-**B-R36P1 25 75 141 4..125
LEYG25*A-*B-R36P1 12 7 122 18 ... 500
LEYG25*B-*B-R36P1 6 50 ~ 300 15 238 9..250
LEYG25*C-*B-R36P1 3 29 452 5..125
LEYG32*A-~B-R36P1 16 9 189 24 .. 500
LEYG32*B-*B-R36P1 8 50 ~ 300 20 370 12.... 300
LEYG32*C-*B-R36P1 4 41 707 6...150
LEYG40*A-~B-R36P1 16 11 283 24 ... 500
LEYG40*B-**B-R36P1 8 50, 100, 200, 300 25 553 12...350
LEYG40*C-*B-R36P1 4 51 1058 6..175

* rodzaj prowadnicy: M - slizgowa, L - kulkowa
** Skok
*** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapozna¢ sie z wykresem zaleznosci obciazenia i predkosci podanym w katalogu

Wyposazenie
Program do konfiguracji PC z kablem komunikacyjnym 3 m LEC-W2
Panel operatorski z kablem 3 m LEC-T1-3EGS
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Napedy liniowe elektryczne

Napedy z przektadnig srubowa

Ptaskie kompaktowe stoty przesuwne
Seria LESH

® kompletny system: naped ze sterownikiem i kablami

® programowalne 64 kroki pozycjonowania

® regulowana sita i predkosé

® max. przyspieszenie 5000 mm/s?

® powtarzalnos¢ + 0,05 mm

® zwarta konstrukcja oszczedzajgca miejsce

® clastyczny montaz dzieki wielu mozliwo$ciom mocowania napedu

Napedy do pracy w potozeniu poziomym (bez hamulca)

Symbol zaméwieniowy Skok $ruby napedowej [mm] Skok [mm] Max. obcigzenie uzytkowe [kg] Predkos¢ [mm/s]
LESH8RK-*-R36P1 4 0 75 2 10 ... 200
LESH8RJ-*-R36P1 8 ' 1 20 ... 400
LESH16RK-*-R36P1 5 8 10 ... 200

50, 100
LESH16RJ-*-R36P1 10 5 20 ... 400
LESH25RK-*-R36P1 8 12 10... 150
50, 100, 150
LESH25RJ-*-R36P1 16 8 20...400
* Skok

** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapozna¢ sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu

Napedy do pracy w potozeniu pionowym (z hamulcem elektrycznym)

Symbol zaméwieniowy Skok $ruby napedowej [mm] Skok [mm] Max. obcigzenie uzytkowe [kg] Predkos¢ [mm/s]
LESH8RK-75B-R36P1 4 0.5 10 ... 200
LESH8RJ-75B-R36P1 8 e 0.25 20...400
LESH16RK-100B-R36P1 5 2 10 ... 200
LESH16RJ-100B-R36P1 10 100 1 20...400
LESH25RK-*B-R36P1 8 4 10 ... 150
LESH25RJ-*B-R36P1 16 0, 100760 2 20.... 400

* Skok

** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu

Wyposazenie
Program do konfiguracji PC z kablem komunikacyjnym 3 m LEC-W2
Panel operatorski z kablem 3 m LEC-T1-3EGS
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Napedy liniowe elektryczne

Napedy z przektadnig srubowg

Elektryczne stoliki przesuwne
Seria LEFS
/,A" 5 ® kompletny system: naped ze sterownikiem i kablami
- _ F.' i programgwa!qe 64 kroki pozy.cjlonowania’ .
> d - ® prowadnica $lizgowa o wysokiej sztywnosci
B T ® wysoka powtarzalno$¢ potozenia posredniego, od 0,02 mm

/ LB .o inkiem krokowym lub d
e Nt ‘/" ostepne z silnikiem krokowym Iub serwonapedem
o

(= - - ® inne skoki na zyczenie: LEFS16 max. 500 mm, LEFS25 max. 800 mm, LEFS32 max.
: 1000 mm, LEFS40 max. 1200mm
® przeznaczony do czystych pomieszczen klasy 100 (opcja)

Napedy do pracy w potozeniu poziomym (bez hamulca)

Symbol zamdwieniowy Skok $ruby napedowej [mm] Skok [mm] Max. obcigzenie uzytkowe [kg] Predkos¢ [mm/s]
LEFS16A-*-R36P1 10 14 10... 500
100, 200, 300
LEFS16B-*-R36P1 5 15 5..250
LEFS25A-*-R36P1 12 25 12 ... 500
LEFS25B-*-R36P1 6 30 6...250
100, 200, 300, 500
LEFS32A-*-R36P1 16 45 16 ... 500
LEFS32B-*-R36P1 8 50 8...250
LEFS40A-*-R36P1 20 55 20 ... 500 >
200, 300, 500, 800 38
LEFS40B-*-R36P1 10 65 10 ... 250 g
* Skok =
** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu 3

Napedy do pracy w potozeniu pionowym (z hamulcem elektrycznym)

Symbol zaméwieniowy Skok $ruby napedowej [mm] Skok [mm] Max. obcigzenie uzytkowe [kg] Predkos¢ [mm/s]
LEFS16A-*B-R36P1 10 2 10 ... 500
100, 200, 300

LEFS16B-*B-R36P1 5 4 5...250

LEFS25A-*B-R36P1 12 7.5 12 ... 500

LEFS25B-*B-R36P1 6 15 6...250
100, 200, 300, 500

LEFS32A-*B-R36P1 16 10 16... 500

LEFS32B-*B-R36P1 8 20 8...250

LEFS40A-*B-R36P1 20 2 20 ... 500
200, 300, 500, 800

LEFS40B-*B-R36P1 10 23 10... 250

* Skok

** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu

Wyposazenie
Program do konfiguracji PC z kablem komunikacyjnym 3 m LEC-W2
Panel operatorski z kablem 3 m LEC-T1-3EGS
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Napedy liniowe elektryczne

Napedy z przektadnig srubowa

Elektryczne stoliki przesuwne z prowadnicg liniowg o wysokiej sztywnosci

Seria LEJS

® minimalna przestrzen zabudowy dzieki ptaskiej konstrukgcii

® standardowe wymiary rozstawienia otworéw montazowych

® sterownik serwomotoru AC z wieloma funkcjami i mozliwo$ciami nastaw
® mozliwy sygnat sterujacy typu impuls/impuls lub impuls/kierunek

® czujniki potozenia przy montazu catkowicie zabudowane w korpusie

Napedy do pracy w potozeniu poziomym (bez hamulca)

Skok $ruby napedowej  Max. obcigzenie

Symbol zamoéwieniowy ] uytikowe kg Skok [mm] Predkos¢ [mm/s] Powtarzalnos¢ Enkoder
LEJS40S2A-*-R2A2H 16 30 1...1200
Enkoder przyrostowy
LEJS40S2B-*-R2A2H 8 55 200, 300, 500, 1...600
LEJS40S6A-*-R2B2H 16 30 600, 800 1...1200
Enkoder absolutny
LEJS40S6B-*-R2B2H 8 55 1...600
+0.02 mm
LEJS63S3A-*-R2A2H 20 45 1...1200
Enkoder przyrostowy
LEJS63S3B-*-R2A2H 10 85 300, 500, 600, 1...600
LEJS63S7A-*-R2B2H 20 45 800, 1000 1...1200
Enkoder absolutny
LEJS63S7B-*-R2B2H 10 85 1...600
* Skok
** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu
Napedy do pracy w potozeniu pionowym (z hamulcem elektrycznym)
P Skok $ruby napedowej  Max. obcigzenie s i
Symbol zaméwieniowy ] ytkowe [kg] Skok [mm] Predkos¢ [mm/s] Powtarzalno$é Enkoder
LEJS40S2A-*B-R2A2H 16 5 1...1200
Enkoder przyrostowy
LEJS40S2B-*B-R2A2H 8 10 200, 300, 500, 1...600
LEJS40S6A-*B-R2B2H 16 5 600, 800 1...1200
Enkoder absolutny
LEJS40S6B-*B-R2B2H 8 1...600
10 +0.02 mm
LEJS63S3A-*B-R2A2H 20 1...1200
Enkoder przyrostowy
LEJS63S3B-*B-R2A2H 10 20 300, 500, 600, 1...600
LEJS63S7A-*B-R2B2H 20 10 800, 1000 1...1200
Enkoder absolutny
LEJS63S7B-*B-R2B2H 10 20 1...600

* Skok
** Przed zastosowaniem napedu nalezy zapozna¢ sie z wykresem zaleznosci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu

Wyposazenie
Program do konfiguracji PC LEC-MRC2E
Kabel do programowania LEC-MR-J3USB
Kabel I/0, 1.5 m
Enkoder przyrostowy (LECSA) LEC-CSNA-1
Enkoder absolutny (LECSB) LEC-CSNB-1
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Napedy

Napedy liniowe hydrauliczne 3-83
Sitowniki kompaktowe

Sitowniki cylindryczne

Sitowniki ze $ciggami

Konwertery pneumo-hydrauliczne
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Napedy liniowe hydrauliczne

Sitowniki kompaktowe

Seria CHQ

® cidnienie pracy do 3,5 MPa
/ ® mate wymiary gabarytowe, zwarta konstrukcja
— ‘ ® wielkosci @ 20 - 100 mm
. e ® skoki w zakresie 5 - 100 mm

=

L

Symbol zaméwieniowy @ thoka [mm] Skok [mm] Gwintprzylaczy  Ciénienie pracy [MPa]  £2K/SS predkosc Symbol
tloka [mm/s]
CHDQB20-*D 20 5~ 50
CHDQB32-*D 32 Rc1/8
5~100
CHDQB40-*D 40
CHDQB50-D 50 03..35 8... 100 ==
Rc1/4
CHDQB63-*D 63
10~ 100
CHDQB80-*D 80
Rc3/8
CHDQB100-*D 100
* Skok
Wyposazenie
Czujniki potozenia
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A73L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-J79L
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-F7PL
Elementy do montazu czujnikow potozenia
@ tloka 20 32-100
Uchwyty do mocowania czujnika BQ-1 BQ-2

3-84



Sitowniki kompaktowe

standardowe, z magnesem

Seria CHK

E1)07

Sitowniki standardowe

Napedy liniowe hydrauliczne

® wysokie cisnienie pracy - do 16 MPa

® zwarta, lekka konstrukcija z aluminium

® catkowita zabudowa czujnikéw w korpusie
® wielkosci @ 20 - 100 mm

® skoki w zakresie 5 - 100 mm

(O Napedy

Symbol zaméwieniowy @ tioka [mm] Skok [mm] Gwint przylaczy  Cignienie pracy [MPa] Zag;ii‘f;?gjglsc' Symbol
CHDKGB20-* 20
5~50 Rc1/8
CHDKGB25-* 25
CHDKGB32-* 32 5~75
CHDKGB40-* 40
Re1/4 03..16 8..100 E:'
CHDKGB50-* 50
CHDKGB63-* 63 5~100
CHDKGB80-* 80
Rc3/8
CHDKGB100-* 100
* Skok
Sitowniki mocowane na fapach
Symbol zamoéwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Cisnienie pracy [MPa] za;gi?f:fﬂ;g]m Symbol
CHDKGL20-* 20
5~ 50 Rc1/8
CHDKGL25-* 25
CHDKGL32-* 32 5~75
CHDKGL40-* 40
Re1/4 03..16 8...100 E:'
CHDKGL50-* 50
CHDKGL63-* 63 5~100
CHDKGL80-* 80
Rc3/8
CHDKGL100-* 100
* Skok
Wyposazenie
Czujniki potozenia
@ tloka 20/25 32-100
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-Z73L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-Y59BL
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-Y7PL
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Napedy liniowe hydrauliczne

Sitowniki cylindryczne

Seria CHM

® cidnienie pracy do 3,5 MPa

® zwarta, lekka konstrukcja z aluminium

® czujniki potozenia ttoka w pofozeniach krancowych jako standard
® wielkosci @ 20 - 40 mm

L)

Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy Cisnienie pracy [MPa] IS HEE 0T Symbol
toka [mm/s]
CHDMB20-* 20
CHDMB25-* 25 Rc1/8
25~ 800 03..35 8...300 E:'

CHDMB32-* 32

CHDMB40-* 40 Rc1/4

* Skok
Wyposazenie
Tasmy do montazu czujnika potozenia ttoka

@ tloka 20 25 32 40

Tasma montazowa BMA2-020 BMA2-025 BMA2-032 BMA2-040

Czujniki potozenia

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-C73L

Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-H7A2L
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Napedy liniowe hydrauliczne

Sitowniki ze Sciggami
Seria CHA

® cidnienie pracy do 3,5 MPa

® zwarta, lekka konstrukcija z aluminium

® yproszczony montaz czujnika

® specjalna konstrukcja amortyzacji w potozeniach koncowych daje efekt poréwnywalny z zasto-
sowaniem amortyzatoréw uderzen

® wykonanie z rurg stalowg do Srednicy 160 mm - na zyczenie

LR

Symbol zaméwieniowy @ tioka [mm] Skok [mm] Gwint przylaczy  Giénienie pracy [MPg] 221768 Predkosci Symbol
tloka [mm/s]
CHDA**40-* 40 Rc1/4
CHDA**50-* 50 25 ~ 1000
Rc3/8
CHDA"63-* 63 025..35 8 ... 300 —- B
CHDA**80-* 80 25 ~ 1300 g
Re1/2 z
CHDA**100-* 100 25 ~ 1500
* Skok 3
** Mocowanie: B... standard, L... mocowanie na tapach, inne mocowanie na zyczenie
Wyposazenie
Uchwyty czujnikow do montazu na Sciggu
@ tloka 40 50 63 80 100
Uchwyt do mocowania na $ciagu BT-04 BT-06 BT-06 BT-08 BT-08
Czujniki potozenia
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A53L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-J59L
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-F5PL
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Napedy liniowe hydrauliczne

Sitowniki ze Sciggami

Sitowniki znormalizowane zgodne z ISO

Seria CHS

® \ysokie cisnienie pracy - do 16 MPa
® zwarta i lekka konstrukcja
® odpowiadajg ISO 6020-2
® wielkosci @ 32 - 100 mm

i?wu@'}

. . Cisnienie pracy Zakres predkosci
Symbol zamowieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Gwint przytaczy [MPa] Hoka [mm/s] Symbol
CHDSG**32TF-*A 32 G1/4
CHDSG**40TF-*A 40 G3/8
CHDSG**50TF-*A 50 25~ 800
G1/2 0.25...16 8...300 E:'
CHDSG**63TF-*A 63
CHDSG**80TF-*A 80
G3/4
CHDSG**100TF-*A 100 25 ~ 1000
* Skok
**Mocowanie: B... standard, LA... mocowanie na tapach, inne mozliwo$ci mocowania - na zyczenie
Wyposazenie
Uchwyty czujnikéw do montazu na $ciaggu
@ tloka 32 40 50 63 80 100
Uchwyt do mocowania na sciagu BT-03 BT-04 BT-08 BT-08 BT-16 BT-16
Czujniki potozenia
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-AB3L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-J59L
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-F5PL

Konwertery pneumo-hydrauliczne

niskocisnieniowe

Seria CCT

® zmienia ci$nienie sprezonego powietrza na odpowiadajgce cisnienie hydrauliczne

® idealny dla uzyskania precyzyjnych i statych predkosci napeddw liniowych, zatrzyman w po-
$rednich potozeniach oraz powolnych ruchéw napeddw obrotowych

® wielkosci @ 40 - 160

® zintegrowany wskaznik poziomu oleju

i?wu@'}

Symbol zaméwieniowy @ D [mm] Skok [mm] Przeptyw [NI/min] Cisnienie pracy [MPa] Gwint przytaczy
CCT40-* 40 50, 100, 150, 200, 300 15 Rci1/4
CCT63-* 63 50, 100, 200, 300, 400, 500 36 0 07 Rc3/8
CCT100-* 100 100, 200, 300, 400, 500, 600 88 o Rc1/2
CCT160-* 160 200, 300, 400, 500, 600, 700, 800 217 Rc3/4

* Skok
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Napedy

Napedy obrotowe 3-89
Napedy z mechanizmem zebnik-zebatka z jednym ttokiem
Napedy z mechanizmem zebnik-zebatka z dwoma ttokami
Napedy obrotowe skrzydetkowe

Napedy obrotowo-liniowe

Napedy obrotowe elektryczne
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Napedy obrotowe

Miniaturowe napedy obrotowe

z mechanizmem zebnik-zebatka

Seria CRJ

® zwarta i lekka konstrukcja

® watek i tozysko o duzej srednicy i wysokiej wytrzymatosci

® clastyczny montaz dzieki wielu mozliwo$ciom mocowania napedu

® opatentowana bezluzowa konstrukcja

® mozliwa opcja ze zderzakami zewnetrznymi nastawnymi w zakresie + 5°, montaz zderzakow
mozliwy réwniez po zakupie urzadzenia

Efektywny moment Max. dopuszczalna energia

Symbol zaméwieniowy Kat obrotu [°] obratowy™ N kinetyczna [m.] Nastawa kata obrotu [] Gwint przytaczy
CRJB05-* 0.042 0.25
90, 100, 180, 190 _
CRJB1-* 0.095 0.4 V3
CRJUO05-* 0.042 1
90, 180 obustronna + 5°
CRJU1-* 0.095 2
* Kat obrotu
** efektywny moment obrotowy przy 0.5 MPa
Wyposazenie
Elementy wyposazenia
Wielko$é CRJB05-100 CRJB05-190 CRJB1-100 CRJB1-190
Zderzaki do montazu na napedzie P531010-1 P531010-2 P531020-1 P531020-2
Uniwersalne czujniki potozenia ttoka
Czujnik z kablem 3 m Czuijnik ze zlgczem M8 i kablem 0,5 m
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
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Napedy obrotowe

Napedy obrotowe

z mechanizmem zebnik-zebatka

Seria CRA1

® wielkosci @ 30 - 100 mm, kat obrotu 90° lub 180°

® watek wyprowadzony na jedng lub obie strony korpusu

® czujniki potozenia ttoka w potozeniach krancowych jako standard

® clastyczna amortyzacja na krancach skoku

® nastawna amortyzacja pneumatyczna mozliwa dla wielkosci @50 ~ 100 mm
(C na koncu symbolu zamdwieniowego)

P o Efektywny moment Max. dopuszczalna energia : )
Symbol zaméwieniowy @ ttoka [mm] Kat obrotu [°] obrotowy* [Nm] kinetyczna [J] Gwint przytaczy éj:
z
CDRA1BW30-90Z 90
30 3.82 0.01 M5 3
CDRA1BW30-180Z 180
CDRA1BW50TF-90Z 90
50 18.5 0.05
CDRA1BW50TF-180Z 180 oy
CDRA1BW63TF-90Z 90
63 34.4 0.12
CDRA1BW63TF-180Z 180
CDRA1BW80TF-90Z 90
80 63.4 0.16 G1/4
CDRA1BW80TF-180Z 180
CDRA1BW100TF-90Z 90
100 149 0.54 G3/8
CDRA1BW100TF-180Z 180
* efektywny moment obrotowy przy 1.0 MPa
Wyposazenie
Wielkos¢ CDRA1BW30-90Z CDRA1BW30-180Z CDRA1BW50-* CDRA1BW63-* CDRA1BW80-* CDRA1BW100-*
Zestaw naprawczy P694010-21 P694010-21 P694020-20 P694030-20 P694040-20 P694050-20
Czujniki potozenia ttoka
Czujnik z kablem 3 m Czujnik ze ztaczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Adapter montazowy BMY3-016 BMY3-016
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Napedy obrotowe

Seria CRQ2

Napedy obrotowe

® wielkosci @ 10 - 40 mm, katy obrotu 90°,180° lub 360°
® zwarty dwuttokowy naped obrotowy z mechanizmem zgbnik - zebatka
® w ruchu obrotowym oba potozenia krancowe nastawne w zakresie + 5°

® zderzak wyposazony w element amortyzuja:

cy

® naped dwuttokowy cechuje brak luzu w potozeniach krancowych
® czujniki potozenia catkowicie zabudowane w korpusie

® clastyczna amortyzacja na krancach skoku

Symbol zamowieniowy @ tioka [mm] Kat obrotu [’ E;egrtgtvgnwyym‘[’ﬂ“ri?t e diﬁ]‘;fyzgzzgraf”ergia Gwint przylaczy
CDRQ2BW10-90 90
CDRQ2BW10-180 10 180 0.3 0.00025
CDRQ2BW10-360 360
CDRQ2BW15-90 90 Mo
CDRQ2BW15-180 15 180 0.75 0.00039
CDRQ2BW15-360 360
CDRQ2BW20TF-90C* 90
CDRQ2BW20TF-180C 20 180 1.8 0.12
CDRQ2BW20TF-360C 360
CDRQ2BWS30TF-90C 90
CDRQ2BW30TF-180C 30 180 3.1 0.25 G1/8
CDRQ2BW30TF-360C 360
CDRQ2BW40TF-90C 90
CDRQ2BW40TF-180C 40 180 5.3 0.4
CDRQ2BW40TF-360C 360
* C na koncu symbolu zamoéwieniowego oznacza pneumatyczng amortyzacje, bez C - amortyzacja elastyczna
** efektywny moment obrotowy przy 0.5 MPa
Wyposazenie
Wielkosé 10 15 20 30 40
Zestaw naprawczy P473010-1 P473020-1 P473030-1 P473040-1 P473050-1

Czujniki potozenia

Czujnik z kablem 3 m

Czujnik ze ztagczem M8 i kablem 0,5 m

Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
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Napedy obrotowe

Stoty obrotowe

Seria MSQB

® wielkosci 1, 2, 3, 7, 10, 20, 30, 50, 70, 100, 200

® dwuttokowy naped obrotowy z talerzem utozyskowanym na tozyskach kulkowych
® tatwy, szybki i precyzyjny montaz

® wewnetrzne zderzaki lub amortyzatory uderzen

® kat obrotu: 0 ~ 190°

® przelotowy otwor w talerzu dla przewoddw elektrycznych i pneumatycznych

® czujniki potozenia catkowicie zabudowane w korpusie

-

Efektywny moment ~ Max. dopuszczalna Amortyzacja na koncu

Symbol zaméwieniowy Wielkosé Kat obrotu [] obrotowy* [Nm|  energia kinetyczna [J] koku Gwint przytaczy
MSQB1A 1 0.1 0.001
bez amortyzacii
MSQB2A 2 0.21 0.0015 M3
MSQB3A 3 0.35 0.002 =
[0
MSQB7A 7 0.67 0.006 elastyczna o
z
MSQB10A 0.007
MSQB10R 10 1.07 wewnetrzny amortyzator 3
0.039 )
uderzen M5
MSQB20A 0.025 elastyczna
MSQB20R 20 2.2 0116 wewnetrzny amortyzator
' uderzen
MSQB30A 0.048 elastyczna
MSQB30R 30 3.19 wewnetrzny amortyzator
0...190 0116 uderzen
MSQB50A 0.081 elastyczna
MSQB50R 50 5.57 wewnetrzny amortyzator
0.294 )
uderzen
MSQB70A 0.24 elastyczna
MSQB70R 70 8.15 11 wewnetrzny amortyzator Rc1/8
' uderzen
MSQB100A 0.32 elastyczna
MSQB100R 100 12.2 16 wewnetrzny amortyzator
' uderzen
MSQB200A 0.56 elastyczna
MSQB200R 200 23.8 29 wewnetrzny amortyzator
' uderzen
* efektywny moment obrotowy przy 0.6 MPa
Wyposazenie
Wielkosé 10 20 30 50 70 100 200
Zestaw naprawczy P523010-5 P523020-5 P523030-5 P523040-5 P391050-5 P391060-5 P391070-5
Czujniki potozenia
Czujnik z kablem 3 m Czuijnik ze zlgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
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Napedy obrotowe

Stoty obrotowe

dwuttokowe, precyzyjne

Seria MSQA

® dostepne wielkosci 1, 2, 3, 7, 10, 20, 30 i 50

® dokfadne tozysko dwurzedowe, tolerancje wymiarowe talerza w klasie H8/h8

® zwigkszenie momentu obrotowego i wartosci obcigzenia o ok. 20%

® dwuttokowy naped obrotowy z talerzem utozyskowanym na tozyskach kulkowych
® tatwy, szybki i precyzyjny montaz

® kat obrotu: 0 ~ 190°

® wewnetrzne lub zewnetrzne amortyzatory uderzen od wielkosci 10

® przelotowy otwér w talerzu dla przewoddw elektrycznych i pneumatycznych

® czujniki potozenia catkowicie zabudowane w korpusie

Efektywny moment ~ Max. dopuszczalna Amortyzacja na koncu

Symbol zaméwieniowy Wielkos¢ Kat obrotu [°] obrotowy* [Nm]  energia kinetyczna [J] Skoku Gwint przytaczy
MSQA1A 1 0.1 0.001
bez amortyzacii
MSQA2A 2 0.21 0.0015 M3
MSQA3A 3 0.35 0.002
MSQA7A 7 0.67 0.006 elastyczna
MSQA10A 0.007
MSQA10R 10 1.07 wewnetrzny amortyzator
0.039 )
uderzen M5
MSQA20A 0..190 0.025 elastyczna
MSQA20R 20 2.2 0116 wewnetrzny amortyzator
' uderzen
MSQA30A 0.048 elastyczna
MSQA30R 30 3.19 0116 wewnetrzny amortyzator
' uderzen
Rc1/8
MSQA50A 0.081 elastyczna
MSQA50R 50 5.57 wewnetrzny amortyzator
0.294 )
uderzen
* efektywny moment obrotowy przy 0.6 MPa
Wyposazenie
Wielkos¢ 10 20 30 50
Zestaw naprawczy P523010-5 P523020-5 P523030-5 P523040-5
Czujniki potozenia
Czujnik z kablem 3 m Czujnik ze zlgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
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Napedy obrotowe

Stoty obrotowe

dwuttokowe, z zewnetrznymi amortyzatorami

Seria MSQ*LL

® wielkosci 10, 20, 30 50

® dopuszczalna energia kinetyczna 4 - 10 razy wigksza niz w rozwigzaniu z wewnetrznym amor-
tyzatorem uderzen

® do wyboru otwory przytaczeniowe z lewej strony lub w wykonaniu symetrycznym z prawe;

® zmniejszone wymiary dtugosciowe

® nastawa kata w zakresie £3° (z kazdej strony)

® czujniki potozenia catkowicie zabudowane w korpusie

Efektywny moment ~ Max. dopuszczalna ~ Amortyzacja na kon-

Symbol zaméwieniowy Wielkosé Kat obrotu [°] obrotowy* [N energia kinetyczna [J] U skoku Gwint przytaczy
MSQB10L3 0.161
90 =
MSQB10H3 0.231 @
10 1.07 §
MSQB10L2 180 0.161 z
MSQB10H2 0.231 na czotowej $ciance 3
MSQB20L3 % 0.574 M8x0,8
MSQB20H3 1.06
20 2.2
MSQB20L2 180 0.574
MSQB20H2 1.06 zewnetrzny
MSQB30L3 0.805 amortyzator uderzen
90
MSQB30H3 1.21
30 3.19
MSQB30L2 180 0.805
MSQB30H2 1.21 na czotowej $ciance
MSQB50L3 % 1.31 Rc1/8
MSQB50H3 1.82
50 5.57
MSQB50L2 1.31
180
MSQB50H2 1.82
* efektywny moment obrotowy przy 0.6 MPa
Wyposazenie
Wielkos¢ 10 20 30 50
Zestaw naprawczy P523010-6 P523020-6 P523030-6 P523040-6
Czujniki potozenia ttoka
Czujnik z kablem 3 m Czuinik ze ztlgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
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Napedy obrotowe

Napedy obrotowe 3-potozeniowe

Seria MS/

® wielkosci 10, 20, 301 50

® zwarty naped obrotowy z mechanizmem zebnik-zebatka

® dwuttokowy naped obrotowy z talerzem utozyskowanym na tozyskach kulkowych
® nastawa potozenia srodkowego w zakresie + 10°

® kat obrotu: 0 ~ 190°

® sterowanie przy uzyciu zaworu 5/3

® regulacja potozen krancowych i sSrodkowego - na jednej Sciance korpusu napedu
® \wykonanie specjalne: naped precyzyjny MSZA

Zakres nastawy pofozenia  Efektywny moment  Max. dopuszczalna energia

Symbol zaméwieniowy Wielko$é Kat obrotu [°] érodkowego obrotowy [N} kinetyczna [m.] Gwint przytaczy
MSZB10A 10 1.1 7
MSZB20A 20 2.17 25
MSZB30A 30 0190 =10 3.23 48 Mo
MSZB50A 50 5.74 81
* efektywny moment obrotowy przy 0.6 MPa
Wyposazenie
Czujniki potozenia ttoka
Czujnik z kablem 3 m Czujnik ze ztaczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A93L D-A93SAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-MIPSAPC
potrzebny tylko jeden zawor 5/3 przykfad zastosowania

I

NN

4

SR LT
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Napedy obrotowe

Napedy obrotowe

skrzydetkowe

Seria CRB*BW

® wielkosci 10, 15, 20, 30 i 40 ze stalym kgtem obrotu 90°, 180°, 270° lub z bezstopniowo na-
stawianym katem obrotu w zakresie 240° (wielkosci 15, 20 i 30) lub 230° (wielkosci 10 i 40)

® prosta konstrukcja zapewnia wysokg trwato$¢

® brak luzu w potozeniach krancowych

® wykonanie z podwojnym skrzydetkiem przy kacie obrotu 90° jako opcja

® tatwe wyposazenie w dodatkowe moduty: sygnalizacji potozenia i regulacii kata obrotu

Napedy z amortyzacjg elastyczng na krancach obrotu

Symbol zaméwieniowy Wielko$é Kat obrotu [] Efslt;%\?(l)%q]ﬁ\lnrﬁm S d%‘; L;f;gzzr?;naf TSR Gwint przytaczy >
CRB2BW10-90SZ 90 §
CRB2BW10-180SZ 10 180 0.19 0.00015
CRB2BW10-270SZ 270 V3 3
CRB2BW15-90SZ 90
CRB2BW15-180SZ 15 180 0.45 0.001
CRB2BW15-270SZ 270
CRB2BW20-90SZ 90
CRB2BW20-180SZ 20 180 1 0.003
CRB2BW20-270SZ 270
CRB2BW30-90SZ 90
CRB2BW30-180SZ 30 180 3 0.02 M5
CRB2BW30-270SZ 270
CRB2BW40-90SZ 90
CRB2BW40-180SZ 40 180 6 0.04
CRB2BW40-270SZ 270
CRB1BW50-90S-XF 90
CRB1BW50-180S-XF 50 180 8 0.082
CRB1BW50-270S-XF 270 ey
CRB1BW63-90S-XF 90
CRB1BW63-180S-XF 63 180 15 0.12
CRB1BW63-270S-XF 270
CRB1BW80-90S-XF 90
CRB1BW80-180S-XF 80 180 23 0.398
CRB1BW80-270S-XF 270 i
CRB1BW100-90S-XF 90
CRB1BW100-180S-XF 100 180 50 0.6
CRB1BW100-270S-XF 270

* efektywny moment obrotowy przy 0,7 MPa
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Napedy obrotowe

Wyposazenie
Elementy wyposazenia
Wielkosé Nr 10 15 20 30 40
Korpus zespotu czujnikéw potozenia dla CRB2, CRB1 1| P611070-1M | P611090-1M | P611060-1M | P611080-1M | P611010-1M
Zespot zderzakéw nastawnych do CRB2 2 | P811010-3 | P811020-3 | P811030-3 | P811040-3 | P811050-3
tacznik (do potaczenia zespotow 1 i 2) 3 | P211070-10 | P211090-1 | P211060-10 | P211080-10 | P211010-10
Wielkos¢ Nr 50 63 80 100 -
Korpus zespotu czujnikow potozenia dla CRB2, CRB1 1 | P411020-1M | P411030-1M | P411040-1M | P411050-1M -
Zespot zderzakéw nastawnych do CRB2 2 - - - - -
tacznik (do potaczenia zespotow 1 i 2) 3 - - - - -

Czujniki potozenia

Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze ztagczem M8 i kablem 0,5 m
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-M9BL D-M9BSAPC

Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-M9PL D-M9PSAPC
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Napedy obrotowe

Stoty obrotowe

Seria MSUB

® wielkosci 1, 3, 7, 20, kat obrotu 90° lub 180°

® zwarty stot obrotowy, naped skrzydetkowy z talerzem utozyskowanym na tozysku kulkowym

® oba potozenia krancowe nastawne w zakresie + 10°

® wykonanie z podwojnym skrzydetkiem przy kacie obrotu 90° jako opcja

® utozyskowanie talerza obrotowego przenosi obcigzenia momentem oraz sitg osiowa i promie-
niowg

® talerz z elementami centrujgcymi do stabilnego mocowania przedmiotéw

® czujniki potozenia zabudowane w korpusie

>
o
[0
P . - Efektywny moment ~ Max. dopuszczalna Amortyzacja na koncu . o
Symbol zaméwieniowy Wielko$é Kat obrotu [°] obrotowy* [Nm]  energia kinetyczna [J] Skoku Gwint przytaczy -
MSUB1-90S 90 3
1 0.11 0.005 M3
MSUB1-180S 180
MSUB3-90S 90
3 0.31 0.013
MSUB3-180S 180
elastyczna
MSUB7-90S 90
7 0.7 0.032 M5
MSUB7-180S 180
MSUB20-90S 90
20 2.5 0.056
MSUB20-180S 180
* efektywny moment obrotowy przy 0.5 MPa
Wyposazenie
Czujniki potozenia
Wielko$é 1/3 7/20
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu, kabel 3 m, prawe D-93AL D-R731L
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu, kabel 3 m, lewe D-93AL D-R732L
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu, kabel 3 m, prawe D-S9P1L D-S7P1L
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu, kabel 3 m, lewe D-S9P2L D-S7P2L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu, kabel 3 m, prawe D-T991L D-T791L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu, kabel 3 m, lewe D-T992L D-T792L
Korpus zespotu czujnikdw potozenia
Wielko$é 1 3 7 20
Korpus zespotu czujnikéw potozenia P211070-1 P211090-1 P211060-1 P211080-1
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Napedy obrotowe

Stoty obrotowe

skrzydetkowe, precyzyjne

Seria MSUA

Efektywny moment

® wielkosci 1, 3, 7, 20, kat obrotu 90° lub 180°
® precyzyjne, 2-rzedowe utozyskowanie kulkowe, tolerancje $rednic talerza H9/h9
® max. odchylenie promieniowe i osiowe talerza +0,03 mm
® oba potozenia krancowe nastawne w zakresie + 10°

® tozyskowanie talerza obrotowego przenosi obcigzenia momentem oraz sitg osiowg i

promieniowg

® talerz z elementami centrujgcymi do stabilnego mocowania przedmiotéw
® czujniki potozenia zabudowane w korpusie

Max. dopuszczalna

Amortyzacja na koncu

Symbol zaméwieniowy Wielkosé Kat obrotu [] obrotowy* [Nm|  energia kinetyczna [J] koku Gwint przytaczy
MSUA1-90S 90
1 0.11 0.0065 M3
MSUA1-180S 180
MSUAS3-90S 90
3 0.31 0.017
MSUAS3-180S 180
elastyczna
MSUA?7-90S 90
7 0.7 0.042 M5
MSUA7-180S 180
MSUA20-90S 90
20 2.5 0.073
MSUA20-180S 180
* efektywny moment obrotowy przy 0.5 MPa
Wyposazenie
Korpus zespotu czujnikow potozenia
Wielko$é 1 3 7 20
Korpus zespotu czujnikow potozenia P211070-1 P211090-1 P211060-1 P211080-1
Czujniki potozenia ttoka
Opis 1/3 7/20
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu, kabel 3 m, lewe D-T992L D-T792L
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu, kabel 3 m, prawe D-T991L D-T791L
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu, kabel 3 m, lewe D-S9P2L D-S7P2L
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu, kabel 3 m, prawe D-S9P1L D-S7P1L
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu, kabel 3 m, lewe D-93AL D-R732L
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu, kabel 3 m, prawe D-93AL D-R731L
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Napedy obrotowe

Kombinacja ruchu obrotowego i liniowego
Napedy obrotowo-liniowe

Seria MRQ

® wielkosci @ 32, 40 mm, skok przesuwu liniowego do 100 mm, kat obrotu 90° lub 180°
® konstrukcja integrujgca w sobie sitownik liniowy z zespotem napedu obrotowego

® rychy liniowy i obrotowy moga by¢ sterowane niezaleznie

® pneumatyczna amortyzacja na krancach ruchu liniowego

® w ruchu obrotowym oba potozenia krancowe nastawne w zakresie + 5°

® standardowe czujniki potozenia do sitownika liniowego i napedu obrotowego

Efektywny moment ~ Max. dopuszczalna Gwint przylaczy

Symbol zamdwieniowy @ ttoka [mm] Skok [mm] Kat obrotu [] sty Nl | cmehldeal
MRQBS32-*CA 90
32 1 0.023
it e (0 10, 20, 25, 30, 40 180 -
PRGN c
MRQBS40-*CA 50, 75, 100 90
40 1.9 0.028
MRQBS40-*CB 180

* Skok
** efektywny moment obrotowy przy 0.5 MPa

Wyposazenie =
o

@ tioka 32 40 g
Zestaw naprawczy P31701-1 P31702-1 =

Czujniki potozenia

Czujnik z kablem 3 m | Czujnik ze ztgczem M8 i kablem 0,5 m
Kontaktronowe, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-A73L D-A73HSAPC
Elektroniczne, 3-przewodowe, PNP, wskaznik stanu D-F7PL D-F7PSAPC
Elektroniczne, 2-przewodowe, wskaznik stanu D-J79L
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Stoty obrotowe

Napedy obrotowe

z napedem elektrycznym

Seria LER

® kompletny system: naped ze sterownikiem i kablami

® programowalne 64 kroki pozycjonowania

® regulowana sita i predkosc

® doktadnos¢ pozycjonowania +/- 0,05°

® zwarta konstrukcja oszczedzajaca miejsce

® tryb oszczedzania energii

® dostepne takze z zewnetrznymi zderzakami dla wyZszej doktadno$ci pozycjonowania w potoze-
niach koncowych (opcja)

® dostepna opcja z katem obrotu 360°

Symbol zamoéwieniowy Wykonanie Kat obrotu [°] Moment obrotowy** [Nm]  Predkosc¢ obrotowa [°/s] Powtarzalnos¢
LER10K-R36P1 310 0.3
LER30K-R36P1 300 1.2 280
LER50K-R36P1 10
standardowe
LER10J-R36P1 310 0.2
LER30J-R36P1 300 0.8 420
LER50J-R36P1 6.6
+0.05°
LERH10K-R36P1 310 0.3
LERH30K-R36P1 300 1.2 280
LERH50K-R36P1 10
precyzyjne
LERH10J-R36P1 310 0.2
LERH30J-R36P1 390 0.8 420
LERH50J-R36P1 6.6

* Przed zastosowaniem napedu nalezy zapoznac¢ sie z wykresem zalezno$ci obcigzenia i predkosci podanym w katalogu

** efektywny moment obrotowy przy 0.5 MPa

Wyposazenie

Program do konfiguracji PC z kablem komunikacyjnym 3 m LEC-W2

Panel operatorski z kablem 3 m

LEC-T1-3EGS
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